Katalog HY11-3500/CZ
VSeobecné

Ridici jednotka
Rada Compax3F

Compax3F je novym ¢&lenem v rodiné servo ovladacu
Parker Hannifin. Je specialné navrzen pro pozadavky
elektrohydraulickych systém( a zejména pro fizeni po-
lohy a sily elektrohydraulickych os.

CE Mhus

Upozornéni:

Pokud jde o podporu aplikace a zakaznicky pfipra-
veny software, kontaktujte, prosim, svého mistniho
obchodniho zastupce.

Siroké moznosti ovladaée
Ventily:
- Proporciondlni fidici ventily
- Proporcionaini tlakové pojistné a redukéni ventily
- Pratokové ventily
Pohony:
- Vélce
- Rotacéni pohony
- Motory

Rozsah pouziti

Uzaviena polohova smycCka a fizeni sily linearnich
a rotaénich pohont

Prepinani mezi fizenim polohy a sily

Synchronni chod az 64 os

Typicke aplikace

Dopravni zafizeni

Rizeni polohy a sily lisovacich vélcu u strojd na formo-
vani materialu

Rizeni mezery mezivalci ve valcovacich stolicich

Vstfikovaci lisy
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Katalog HY11-3500/CZ
VSeobecné

Ridici jednotka
Rada Compax3F

Vyvoj projektu, uvedeni do provozu a programovani
PC nastroje - oteviené a transparentni
* Compax3 ServoManager
- Intuitivni a pro uzivatele pochopitelné rozhrani
Genialni technologie
Online napovéda
Funkce osciloskopu
Optimalizovana koordinace kompletnich mechat-
ronickych systému
e Ventil a fizeni
- Veskera technicka data ventilll Parker, valcl
a ovladacu jsou k dispozici
* |EC61131-3 nastroj pro odladéni programu
e Programovaci systém CoDeSys
Dodate¢na podpora prostfednictvim Compax3F Hydrau-
lics-Manager diky konfiguraci uzivatelem definovanych
ventill a ovladacu.

Flexibilni servis a udrzba
Provozni modul
* Podsviceny plug-in modul, textovy displej se dvéma
fadky o 16 znacich
e Jednoducha navigace po menu pomoci 4 klaves
- Displej stavovych hodnot a
- jasna textova chybova hlaseni
e Pouziti pro provadéni zmén parametr( @ manualni
ovladani
Generovani nastaveni bodu prepnuti, coz ma za na-
sledek
Jemné ovladani polozek se kterymise pohybuje
ZvySenou dobu zivotnosti mechanickych komponent
Polohovani bez presahli
Redukované buzeni frekvenci mechanické rezonance

1t /
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Pozice

Otacky

t
Zrychleni 3

41

Prepnuti

Rizeni
fidici smyCky pro kazdou osu pro kombinaci fizeni polo-
hy a sily/tlaku

Rizeni polohy
¢ Prednastveny obvod
- Uzivatelsky orientovana optimalizace parametr(
- Robustni fidici nastaveni
 Rizeni rychlosti a zrychleni, coz ma za nasledek:
- Optimalizaci chovani odezvy
- Minimalizaci naslednych chyb

Ridici prvek sily/tlaku
Ridici prvek PID s kontrolou rychlosti

2 osovy synchronni béh
2 provozni rezimy:
Master slave

Primér aktualni hodnoty

Specifické hydraulické funkce
Realizace mnoha rdznych obvodud s az 4 moznymi pro-
porcionalnimi ventily
e Lineariza¢ni funkce:
-< Eliminace rlznych ploch u diferen¢nich valci
- Invertovani nastavené hodnoty ventilu
- Kompenzace tlakového zatizeni (nezbytny doda-
tecny senzor tlaku)
-_Korekce nelinearnich pritokovych charakteristik
ventilu
- Kompenzace prekryti ventilu
< Korekce nulového bodu ventilu
- Filtry nastavenych hodnot ventilu
- Omezeni nastavenych hodnot ventilu
- Dostupné pro kazdy ventil individualné
- Automaticka konfigurace prostfednictvim vybéru
komponentu v Compax3 ServoManager
e Hydraulické omezeni max. vykonu
- Omezeni maximalni spotfeby hydraulické energie,
inteligentni energeticky management
Nastaveni optimalizace regulatoru
Compax3F HydraulicsManager
- VeSkera nezbytna technicka data ventili Parker
a ovladacu jsou k dispozici
Testovaci pohyb pro automatické nastaveni regulatoru
Optimalizace s integrovanou funkci osciloskopu
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Katalog HY11-3500/CZ
VSeobecné/Objednaci kod

Ridici jednotka
Rada Compax3F

Zpracovani signalu v realném case
Pfevzorkovani signalt rychlosti a proudu, coz ma za
nasledek:
- Redukci kvantovaciho Sumu
- ZvySeni rozliSeni signalu
Online kompenzace chyby zpétné vazby, napravuje
chyby odchylky a zesileni
14bitové zvyseni rozliSeni
- Prostfednictvim interpolace siunus-cosinu signald
zpétné vazby
Rozhrani
Sbérnice
Profibus DP
CANopen (CiADS402)
DeviceNet
PowerLink
Konfigurovatelna adresa prostfednictvim Dip pfepinaée
Pfipojeni externich vstupl/vystupl
Parker I/O - Systém (PIO)

Dodatec¢né externi digitalni a analogové vstupy a vystu-
py mohou byt integrovany pfes CANopen.

Objednaci kéd

Integrace s prostiedim Office

ActiveX plug-in

Prdmyslové prostiedi a prostredi Office stale vice srls-
taji dohromady.

Pouziti technologie ActiveX umoznuje jednoduchou in-
tegraci do aplikaci Office.

Monitorovani a fizeni
Ovladaci panely
Softwarové vybaveni pro vSechny textové a grafické
aplikace v pramyslovém prostfedi za pouziti Profibu DP;
CANopen, DeviceNET a Interbus-S sbérnic. Od dvou-
fadkovych displeji k dotykovym paneltm. DalSi informa-
ce naleznete v katalogu 192-081011.
Vedle ovladaét pro Compax3/Compax3 powerPLmC,
mohou byt.na pozadani integrovany ovladace pro dalsi
PLC produkty.
Mezinarodni standardy v programovani
Vyhody vyplyvajici z integrovanych standard
Programovaci systém

- CoDeSys
Programovaci jazyk

- IEC61131-3

= Funkéni moduly vychazejici z PLCopen

C3| |F001| |D2| |F12
Rada Rozhrani Technologic- Volitelné
ké funkce prislusenstvi
Kéd Rozhrani ‘ L Kéd | Volitelné prislusenstvi
111 | Digitalni vstupy/vystupy MO0 Standardni
Profibus DP VO/V1/V2 M10 RozSifeni 12 digital. /0
120 (12Mbit/s) & HEDA (motionbus)
121 CANopen M11 HEDA (motionbus)
M12 | RozSiteni 12 digital. /O
122 DeviceNet
130 PowerLink
Kéd | Technologické funkce
T30 Programovatelné fizeni
pohybu dle IEC61131
T40 Electronic Cam
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Katalog HY11-3500/CZ
Technické udaje

Ridici jednotka
Rada Compax3F

Funkce Rizeni pohyb s profily pohybti. Vhodné pro fizeni polohy a sily//tlaku
Téleso/kryti Uzavrené kovové téleso, izolace dle VDE 0160/IP 20
Napajeci napéti [VDC]|21...27 V DC, zvinéni <1VSS

Proudové pozadavky [A]]0,8 pro zafizeni, digitalni vystupy 100 mA kazdy

Podporované zpétnovazebni systémy

* Analogové 0..20 mA, 4..20 mA, 10 V

* Start-stop-rozhrani

¢ SSl-rozhrani

¢ EnDat2.1-rozhrani

* 1V SS (max. 400 kHz) rozhrani, 13,5 bit’/kédovani vzdalenosti
¢ TTL (RS422) (max. 5MHz), interni postkvadraturni rozliseni

Generator nastavovacich bod

* Rampy omezené body pfechodu

* Data drahy v inkrementech, mm, palcich nebo variabilni faktor méfitka
» Specifikace otacek, zrychleni, zpozdéni a faktoru prfechodu

* Vstupy sily/tlaku v N, psi atd., variabilni faktor méritka

Monitorovaci funkce

* Rozsah napajeni/pfidavné napajeni
* Monitorovani naslednych chyb
* Hardwarové a softwarové prepinace

Vstupy a vystupy

* 8 ovladacich vstupt: 24 V DC/10kOhm.

* 4 ovladacich vstupu aktivnich s HIGH/ochrana proti zkratu/24 /100 mA.
¢ 4 analogovy vstupni proud (14Bit).

* 2 analogové vstupni napéti (14Bit).

* 4 analogové vystupy (16bitové, proud nebo napéti).

RS232/RS485 (prepinatelny)
RS232:

RS485 (2vodi¢. nebo 4vodic.):

¢ 115 200 Baud
 Délka slova 8 bit(, 1 startbit, 1 stopbit
¢ Hardware handshake XON, XOFF

* 9600, 19200, 38400, 57600 nebo 115200 Baud
¢ Délka slova 7/8 bitd, 1 startbit, 1 stopbit
* Parita (pfepinatelnd) suda/licha

Sbérnicové systémy

* Profibus DP V0-V2 (120), 12Mbit/s, PROFIdrive-Profil Drive technologie
* CANopen (CiADS402) (121)

* DeviceNet (122)

* PowerLink (130)

Soulad s CE

* EMC vyzarovani/limitni hodnoty pro primyslové pouziti dle EN61 800-3 v prvnim prostfedi (komerc-
ni a bytova oblast), tfida A pres integrovany filtr pro délku kabelu az 10 m, jinak také hlavni napajeci
filtr

* Hodnoty odolnosti EMC/limitni hodnoty pro primyslové pouziti dle EN61 800-3

Pozadavky na izolaci

* Kryti | dle EN 50178 (VDE 0160 ¢ast 1)

* Ochrana kontaktu: dle DIN VDE 0106, ¢ast 100

* Prepéti: napéti tfidy Il dle HD 625 (VDE 0110-1)

* Stuperi znedisténi 2 dle HD 625 (VDE 0110 ¢ast 1) a EN 50178 (VDE 0160 &ast 1)

Podminky okolniho prostfedi
VSeobecné podm. okolniho pro-
stfedi dle EN 60 721-3-1 az 3-3

Povolené okolni teploty

Tolerovana vlhkost:
bez kondenzace

Vyska mista provozu:
<=1000 m nadmorska vyska pro
100 % jmenovitého zatizeni

* Klima (teplota/vlhkost/barometricky tlak)
* Tfida 3K83

* Provoz: 0 az +45 °C tfida 3K3

» Skladovani: -25 az +70 °C tfida 2K3

* Transport: -25 az +70 °C tfida 2K3

* Provoz: <= 85 % tfida 2K3

e Skladovani: <= 95 % tfida 3K3

* Transport: <= 95 % tfida 2K3

* VVyzadejte si udaje pro vyssi vysku

Kryti IP20 v souladu s EN 60 529

(relativni vihkost)

EMC smérnice a harmonizované normy
EC

e EC smérnice pro nizké napéti 73/23/EEC a RL 93/68/EEC: EN 50 178, VSeobecné primyslové
bezpecénostni normy pro systémy elekirického vykonového vybaveni s elektronickym provoznim
vybavenim
HD 625, vSeobecné elekirické bezpe€nostni normy. Principy izolace pro elektricka provozni vybave-
ni EN 60 204-1, strojirenské normy, pouzity ¢astecnée

* EC-EMC smeérnice 89/336/EEC: EN 61 800-3, EMC produktova norma pro standardni frekvenéni
ménice EN 50 081-2 ... 50 082-2, EN 61 000-4-2 ...61 000-4-5

UL-certifikace

USL dle UL508 (zahrnut v seznamu)/CNL dle C22.2 No: 142-M1987 (zahrnut v seznamu)
Certifikovan: E-File-No: E198563

Hmotnost [kl

2,0
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Katalog HY11-3500/CZ
Technologicka funkce T30

Ridici jednotka
Rada Compax3F

Rizeni pohybu Compax3 T30 podle PLCopen
Funkéni rozsah T30
Obecné
Diky své vysoké flexibilité a vykonnosti je Compax 3 fi-
zeni pohybu podle PLCopen pro vétSinu aplikaci optimal-
nim zakladem pro decentralizované fizeni pohybu.
Polohovani s funkénimi moduly vychazejicimi z PLCopen
Programovatelny na zakladé IEC61131-3
Programovaci systém: CoDeSys
Az 5000 prikaz
500 16 bitovych proménnych / 150 32 bitovych proménnych
Navod s 288 parametry
3 16 bitové ulozené proménné (chranéné proti vypadku
proudu) / 3 32 bitové ulozené proménné (chranéné
proti vypadku proudu)
Funkéni moduly PLCopen:
- Polohovani: absolutni, relativni, dodate¢ny, konti-
nualini
- Machine Zero.
- Stop, aktivace vykonového ¢lenu, odchod
- Poloha, stav zafizeni, chyba nacteni osy
- Elektronicka prevodovka (Mc_Gearln)
Standardni moduly IEC61131-3:
- Az 8 ¢asovych spinac¢ui (TON, TOF, TP)
- Spoustéc (R_TRIG, F_TRIG)
- Flip-flops (RS, SR)
- Po¢itadla (CTU, CTD, CTUD)
Specifické funk&ni moduly:
- C3_Vstup: generuje obraz vstupniho procesu
- C8_Vystup: generujeobraz vystupniho procesu
- C3_ReadArray: pfistup do navodu
Vstupy/vystupy:
- 8 digitalnich-vstuptl (Groveri 24V)
4 digitalni vystupy (droven 24V)
6 analog inputs (14 bits)
4 analogovych vstupu (16 bitt)
Dodatecné volitelnych 12 digitalnich vstupt/vystupt
Funkéni bloky PLCopen
Absolutni polohovani
Relativni polohovani
Dodate¢né polohovani
Kontinualni-polohovani
Stop
Machine Zero
Aktivace vystupniho vykonového stupné
Stav zafizeni
Chyba osy
Chyby potvrzeni
Aktualni polohy
Elektronicka prevodovka (fazeni)

Moznosti dodate¢nych funkci

Absolutni kontrola sily

Kombinované fizeni polohy a sily

Ridici rezim prepinajici mezi fizenim polohy a sily/tlaku

Synchronizace dvou os

Absolutni/relativni polohovani MoveAbs a MoveRel

Jedno nastaveni pohybu definuje kompletni profil pohy-

bu s parametry:

1: Cilova poloha

2: Rychlost

3: Maximdlni akcelerace

4: Maximalni decelerace

5: Maximalni pfekmit

Zastaveni pohybu Stop

Nastaveni Stop prerusi aktualni nastaveni pohybu.

Znacky vztahujicise k polohovani: RegSearch, Reg-

Move

Pro znacky vztahujici se k polohovéani jsou k dispozici

dva provozni rezimy:

RegSearch: Hleda externisignal, napf. registracni znac-
ku na produktu.

RegMove: Externi signal pferusi hledany pohyb a bez
pferuseni nasleduje druhy pohyb

Presnost detekce registraéni znacky: <1us

Elektronicka prevodovka - razeni

Pohyb synchronizovany s hlavni osou s jakymkoli pfevo-
dovym pomérem. Poloha hlavni osy muze byt dete-
kovana pfres:

+/-10V analogovy vstup
Vstupni pfikaz Krok/smér

Vstup kdédovaciho zafizeni nebo HEDA bus za pouziti
Compax3 master.

Dynamické polohovani

Béhem polohovaci sekvence muze byt zvolen novy pro-
fil pohybu — dojde k plynulému pfechodu.

Priklad rozhrani sbérnice fizené IEC61131 — aplikace

Na cyklicky kanal sbérnice jsou umisténa dvé fidici slova.

Zaznamy dat o poloze (poloha, rychlost, akcelerace, atd.)
jsou ulozeny v tabulce (mfizka).

Prostfednictvim Controlword_2 je zvolen pozadovany
zéznam dat o poloze.

Jednotlivé bity Controlword_1 fizeni polohovani.

Zpétna zprava je odeslana na cyklicky kanal sbérnice
prostfednictvim statusového slova.
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Katalog HY11-3500/CZ
Technologicka funkce T30

v

Ridici jednotka

~

Rada Compax3F

AXIS_REF_LocalAxis

Pon
MC_POWER ©
| C3.DeviceControl_Controlword_1.0 : Enable Status —| C3.DeviceState_Statusword_1 .09
—1 Axis > Error [—
|CS.DeviceControLContro\wordj.1 I > Axis [—
_ SToF 5
MC_STOP [ 5
Execute Done —| CS.DeviceSta1e,S1atusword71.1(|_')
@ Deceleration Error [—
1000 Jerk > Axis [—
C3.DeviceControl_Controlword_1.2 I 1 Axis >
Homing @
MC_HOME ©
Execute Done —| C3.DeviceState_Statusword_1 .2(|_')
IE Position CommandAborted [—
C3.DeviceControl_Controlword_1.5 |— —— Axis > Error —
> Axis [—
Quit @ Error 3
MC_RESET MC_READAXISERROR
- Execute Done — [TRUE Enable Done [—
C8 DeviceControl Controlword 1.3 >—| AXIS_REF_LocalAxis Axis > Error — I_l_ Axis Error —| CS.DeviceState_Statusword_1.5]1(:)
ErrorlD [— ErrorlD f—
Wahl > Axis [— ‘ > Axis [—
READARRAY POSA
C3.DeviceControl_Controlword_2 }—I_ @
Enable Error [— MC_MOVEABSOLUTE
Row Col1 —l Execute ne 7
Col2 Position Command d ——|—| 03.DeviceState_Statusword_1.31(:)
Col3 |— I— Velocity r —
Col4 [— Acceleration s —
Col5 [— Deceleration
Col6 Jerk
Col7 erkDecel
Col8
Col9

AXIS_REF_LocalAxis |

Priklad aplikace fizené pres sbérnicové rozhrani IEC61131

CED)]
| C3.PositioningAccuracy.PositionReached |—| C3.DeviceState_Statusword_1.4
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Katalog HY11-3500/CZ
Technologicka funkce T40

Ridici jednotka
Rada Compax3F

Compax3 T40 IEC61131-3 polohovani s moduly funkce
vacky

Rozsah funkce T40

Obecné

Compax3 T40 je schopen elektronicky simulovat mecha-
nické vacky a vackové pfepinaci mechanizmy. Elektro-
nicka va¢ka T40 byla optimalizovana zejména pro:
Pramysl balicich stroju

Pro tiskafsky primysl

Veskeré aplikace kde je tfeba mechanické vacky nahradit
flexibilnimi, cyklickymi elektronickymi feSenimi.

To pomaha vyfesit napf. pferusovanou dodavku materia-
lu, ,létajici noze" a podobné aplikace prostfednictvim
distribuované fidici technologie.

Compax T40 podporuje jak realné tak virtualni hlavni
pohyby. Dale mize uzivatel pfepinat na dalsSi vackové
profily nebo vackové segmenty za ,letu”.

Programovani se provadi v dobfe znamém prostredi
IEC61131-3.

S pomoci modull funkci vaéky a CamDesigner mohou byt

vaCkové aplikace implementovany velmi snadno.

Funkce T40

Technologické funkce verze T30 jsou pIné integrované
a zcela k dispozici.

Ziskani hlavni pozice

Synchronizace znacky

Mechanizmus prepinani vacky

Funkce propojeni a rozpojeni

Profily vacky

Pamét vacky

Vytvofeni vacky prostifednictvim CamDesigner

Ziskani hlavni pozice

Ziskani prostfednictvim inkrementalniho kodéru
Ziskani prostfednictvim HEDA bus v redlném Case
Virtual Master;

Druha osa v IEC programu miiZe byt pouzita k naprogra-
movani profilu pohybu, coz slouzi jako master pro jednu
nebo.dalsi osy.

L L X
4 Pl v //
I

Synchronizace znacky

Master nebo slave orientovana (simultéanni, nezavisla na
vacce)

Vysoce pfesné rozliSeni znacky (pfesnost <1ps; dotyko-
va identifikace)

N
\
N

N

AN
N\

N

B

Mechanizmus pfepinani vacky

36 vacek s individualnimi profily

4 rychlé vacky (125 ps na vacku) standard: 500us

32 sériovych vacek, 16ms/vacka cyklus (0,5 ms/vacka)

Vacky s kompenzovanou dobou prodleni: Compax3 mUize
vacku urychlit, tak aby bylo kompenzovano prodieni
pfepinacich elementd.

TN
~—/ N/ |/ /

/ .

0 ] ] ]t;

Y I T R A S G :

0 Aktuator 1 -

1 . S

0 I_[ : >

(1} Aktuator 2 - N r ] T- >

Hydraulic Controls Division
Kaarst, Némecko
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Katalog HY11-3500/CZ
Technologicka funkce T40

Ridici jednotka
Rada Compax3F

Funkce propojeni a rozpojeni

Prostfednictvim generatoru bodd zmény

Prostfednictvim funkce pfechodu

Bez pfesazeni rychlosti prostfednictvim spojovani néko-
lika hlavnich cykld

Virtualné volné nastaveni pohybu spojovani a rozpojo-
vani.

Spojovaci pohyb fizeny masterem.

Nahodna poloha setrvalého stavu

| /

Slave —p

Slave

o

—
Master Master

Profily vacky

Vyprodukovano muze byt az 20 vackovych segmentd,
a to pomoci:

Virtualné nahodnych vackovych propojeni (vpfed a vzad)

Volné programovatelné udéalostné fizené oskoky vacky

Dostupné segmenty vacky a kompletni profily vacky

f T
=

Slave
—>
Slave

Slave

Pamét’ vacky
10 000 bodu (Master/Slave) v 24 bitovém formatu
Generovani profilu s vysokou presnosti:

- Variabilni rozvrstveni bodl s plnym zalohovanim
aktualnich master a slave souradnic (i v pfipadé
vypadku proudu)

- Linearni interpolace mezi body

Pamét vacky na az 20 kfivek

T

Slave

—T Master

Master l
%T
® p—
@ \ Master
Master
Master Master
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Katalog HY11-3500/CZ
Rozhrani

Ridici jednotka
Rada Compax3F

Pfipojeni vysokouroviovych regulatort
Rizeni prostiednictvim digitalnich vstupG/vystupt
Compax3 111T30/111T40

INPUTSTATUS

10: BOOL
11: BOOL
12: BOOL
13: BOOL
14: BOOL
15: BOOL
16: BOOL
17: BOOL

OUTPUTSTATUS

00: BOOL
O1: BOOL
02: BOOL
03: BOOL

IEC61131-3

Digitalni 1/0O mohou byt volitelné rozSifeny o 12 I/O (vol-
ba M10 a M12).

Rizeni prostifednictvim Profibus, Compax3 120T30/
120T40

Profibus-jmenovité hodnoty

DP-verze DPVO/DPV1
Pfenosova rychlost[MBit/s] | az 12
Profibus ID C320

Ovladani pres CANopen, Compax3 121T30/121T40
CANopen-jmenovité hodnoty

Pfenosova rychlost  [kBit/s]|20, 50, 100, 125, 250, 500, 800, 1000
SDO1
PDOf1, ... PDO4

Service-Data-Object

Process-Data-Objects

Ovladani pres DeviceNet, Compax3 122T30/122T40

DeviceNet jmenovité hodnoty

I/O - data az 32 bytes
PFfenosova rychlost [kBit/s] 125...500
Uzly az 63 Slaves

Ovladani pres Ethernet Powerlink,
Compax3 130T30/130T40

Ethernet Powerlink
jmenovité hodnoty

Pfenosova rychlost
Cas cyklu

100 Mbits (FastEthernet)
<200 ps; az 240 uzll

Decentralizované fizeni pfres CANopen, 121T30/
121T40

S externimi vstupy/vystupy (PIO)

Dodate¢né externi digitélni a analogové vstupy a vystu-
py mohou byt integrovany pres funkci master CANopen.
Z tohoto dlivodu nabizime Parker systém 1/O (PIO):

Sdruzovaf sbérnice pole CANopen: 650mA/5V,
1650mA/5V

Terminaly digitalnich vstupl: 2, 4 a 8kanalovy

Termindly analogovych vstupl: 2kanalovy (0-10V), 4ka-
nalovy (0-20 mA)

Terminaly digitalnich vystupu: 2, 4 a 8kanalovy

Terminaly analogovych vystup(: 2kanalovy.(0-10V, 0-20
mA, +/-10V)
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Softwarové nastroje Rada Compax3F
Jednoducha konfigurace a uvedeni do provozu za pomoci  Vytvoreni vacky prostiednictvim CamDesigner
priivodce CambDesigner softwarovy nastroj
Compax3 ServoManager Standardizovany Nolte vacka néstroj obsahujici:
C3 ServoManager softwarovy nastroj - Standardni nebo rozs§ifeny rozsah funkci
Konfigurace je provedena na PC za pouziti Compax3 - Vytvoreni pohybovych profilti
ServoManager. - Verifikaci dimenzovani pohonu
Konfigurace za pomoci privodce Zménéné zakony z VDI smérnice 2143:
- Automatické dotazy na v8echny nezbytné udaje - Vybér pohybovych zakont
- Graficky podporeny vybér - Zakladni verze CamDesigner je typickd 15 pohy-
ReZim nastaveni bovymi zakony (zaloZzené na spojitosti valcovych
- Posouvani jednotlivych os ¢asti vacek (interpola¢ni metoda)

- Preddefinované profily

- Praktické ovladani

- Ukladani definovanych profild
Integrovany 4kanélovy osciloskop

- Sledovani signalu pfimo na PC
Rdzné rezimy (jednotlivy/normalni/auto/rolovani)
Funkce zoomu

Export jako obrazek nebo tabulka (napfiklad do
Excelu)

|
B_OPTIMUS_MOTUS_Bewegungsplan Py g i
_ e

C3 ServoManager s osciloskopem
HydraulicsManager softwarovy nastroj
Jednoduché nastaveni ventild, valcU a ovladacu.
Technicka data vSech ventildl Parker,/valct a ovladacu
jsou k dispozici. Generator vagky s integrovanym CamEditor

Vyhody vyplyvajici z mezinarodnich standardi pro-
gramovani
Programovaci jazyk IEC61131-3
IEC61131-3 je pouze programovaci jazyk ne zavisly na
spole¢nosti a produktu s celosvétovou podporou pro
primyslova a automatizac¢ni zafizeni.
IEC61131-3 zahrnuje grafické a textové programovaci
jazyky:
- Seznam pfikazl
- Strukturovany text
- Releové schéma
- Sekvenéni funkéni diagram
- Funkéni blokovy diagram

C3 HydraulicsManager ventilova databaze
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Integrované standardy nabizeji:
- Spolehlivé programovaci prostfedi
- Standardizované programovani
Integrované standardy redukuiji:
- Rezijni naklady na vyvoj
- Naklady na udrzbu
- Udrzbu softwaru
- Néklady na Skoleni
Integrované standardy zvySuji:
- Produktivitu
- Kuvalitu softwaru
- Koncentraci na kli€¢ovou kompetenci

Program development in IL

00DY)|FUNCTION_BLOCK AWL_EXAMPLE

(" Sinus und CoSinus einer Zahl berechnen =)

END_VAR
VAR_OUTPUT
sinus: REAL;
cosinus: REAL = 9.9,
END_WAR

I

LD r

SIN

MUL 1000.0
ST  sinus

LD 4]

MUL 1000.0
ST cosinus

(* Die Zahl weiterschalten *)
LD r
ADD 0.1

Vypis instrukci (IL)
LD
ANDN
ST

oo >

Releové schéma

{* Den Sinus einer Zahl berechnen und mit 1000 multiplizieren *

A B
l—H /

Strukturovany text
C:=AANDNOTB

Funkéni diagram

B

AND

—

(* Den Cosinus einer Zahl berechnen und mit 1000 multiplizieren %)

Funkéni moduly vychazejici z PLCopen

PLCopen je systém nezavisly na produktu a spole¢nos-
ti, ktery hraje vyznamnou roli pfi podpofe programovaci-
ho jazyka IEC61131-3. Jeho specifické ukoly zahrnuji
také definovani zakladnich procesl relevantnich pro
pohyb. Systém PLCopen sestava jak z uzivateld tak
i z vyrobcl automatizaénich komponent.

Parker Hannifin je aktivnim ucastnikem y-,Motion Con-
trol* (Rizeni pohybu) fedenich . To je velka vyhoda pro
uzivatele fidici technologie Parker, jelikoz mohou neu-
stale tézit pfimo z nejzhavéjSich novinek v PLCopen.
Profesionalni vyvojovy nastroj CoDeSys
CoDeSys je vyvojové prostiedi pro programovani, které
pfi vytvareni aplikaci Setfi zna¢nou ¢ast Casu.
Je to jedno z nejvykonnéjsich dostupnych vyvojovych
prostiedi, které dalo vzniknout celosvétové
univerzalni programovaci platformé pro rizna zafizeni
vizualni prvky
spravu knihoven pro uzivatelem definované aplikace
pomocny navod citlivy na kontext
Vyména dat mezi zafizenimi od riznych vyrobci
Kompletni online funké&nost
Sofistikované technologické charakteristiky
a to vSe bez jakychkoli dodate¢nych nakladd
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Program development in CFC

v1 - Panrorwesen, Sotimmmahi_CPEpon - [PLE_PG OPRE-£PEY]

Cates
% Dew Gestetan Erowit (rfige Dfm (ries faster e

[Er o] ofm|o|e|m|=|m=)s 8] gle|s| ks

Projektovy management

UloZeni celého projektu (zdrojového souboru) véetné
symbol a komentarf(, tak aby bylo servisni volani jed-
nodussi, protoze na vlastnim zafizeni neni potfeba
zadnych projektovych dat

Archivovani projektl ve formé ZIP soubor(

Vytvarfeni uzivatelem specifikovanych knihoven, které
mohou byt opakované pouzity jako testovaci sekce
program
- Tyto knihovny mohou byt chranéné
- Mezi pfiklady patfi kli¢e, synchronizacni kompo-

nenty, atd.

Rlzné drovné uzivatelll umoznuji zamknout sekce pro-
gramu pomoci hesel.

V zavislosti na aktualnim ukolu si mohou uzivatelé zvolit
z 5 |IEC jazyku plus CFC. Tyto jazyky mohou byt také
michany

Parkerje lenem “CoDeSys Automation Alliance*.
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Rozmeéry

]
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| o ClERO ¢l

X2

&

Pripojovaci set ZBH02/04

Kompletni sada se spojovacimi konektory (X1, X2 a X3)
ke konektorim Compax3 a specialni chranici terminal

Kabel pro zpétnou vazbu GBK../..

Pfipojeni k motoru:

Pod oznac¢enim “REK.. + GBK..” (kabel pro zpétnou

vazbu) mizeme dodat kabely pro zpétnou vazbu v riz-

nych.délkach na objednavku.

Prfedmontované s konektorem.a kabelovym okem

Konektory na motoru Parker a kabely pro zpétnou vazbu
obsahuiji zvlastni stinéni povrchu.

Plany kabel(, pokud byste si prali zhotovit si vlastni kabely

'}
©l o
— AN
ol &
o
o
A
™
«
WwWyy
7.5

Terminalovy blok EAMO6/..

Dodateéné zapojeni vstupu a vystup(:

K dispozici s nebo bez LED displeje

Muze byt namontovano v fidici skfini na podpUlrné listé

Propojeni EAMO06/.. pfes SSK23/..na X11, SSK24/.. na
X12
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RS232 kabel SSKO01/..

(v raznych délkéach).

Konfigurace:

Prostfednictvim PC s pomoci Compax3 ServoManager.
Komunikace:

Komunikace s Compax3 bud pfes RS232 nebo pfes
RS485, tak aby bylo mozné &ist nebo psat do objekt.

Profibus zastrécka BUS08/01

BUSO08/01 se 2 kabelovymi stupy (1x BUS08/01 vstupni, 1x
BUS08/01 pokracujici) a Sroubovany terminal, stejné
tak jako spina¢ pro aktivovani koncového rezistoru.
Nastavte na ON u prvniho a posledniho uzlu sbérnice,
koncovy rezistor aktivovan.

Kabel profibusu: SSL01/.. ne predmontovany

Specialni kabel jakékoli délky pro zapojeni Profibus
(barvy podle DESINA).

Operaéni modul BDMO01/01

Pro ucely zobrazeni a diagnostiky:

Muze byt zapojen béhem provozu

Napéajeni prostfednictvim Compax3 fidic jednotky
Pro zobrazeni a provadéni zmén hodnot

HEDA Bus

Konektor terminalu HEDA Bus (RJ45) BUS07/01:

Pro prvni a posledni Compax3 v HEDA Busu.

HEDA kabel: Prefabrikovany kabel SSK28/.. v rliznych
délkach:

Kabel pro zapojeni HEDA Busu z Compax3-do-Compax3
nebo PC-do_Compax3 powerPLmC

CANbus zastréka BUS10/01

BUS10/01 se 2 kabelovymi vstupy (1x BUS10/01 vstupni,
1x BUS10/01 pokracujici) a Sroubovaci terminal, stejné
tak jako spinac pro aktivaci koncového rezistoru. Na-
stavie na ON u prvniho a posledniho uzlu sbérnice,
koncovy rezistor aktivovan.

CANbus kabel SSL02/.. ne predmontovany

Specialni kabel jakékoli délky pro zapojeni CANbus
(barvy podle DESINA).

%

Externi Vstupy/Vystupy PIO...

Pro Compax3 121 od funkce technologie T30 dale pres

CANopen:

Integrace dodatecnych externich vstupnich a vystupnich
modull (digitalnich a analogovych)
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Pripojovaci sada pro Compax 3
pro C3F001 D2 F12xxx |ZBH 02/04
Provozni modul

z[BlH[of2]/] [o]4

o

Provozni modul | |B| |M|0|1|/| |0|1
Blok pfipojek

pro I/O bez svételné indikace pro X11, X12 E

>
=
o
o
=
o

m
>
=
(=}
o
o
N

pro 1/0 se svételnou indikaci pro X12

Kabely rozhrani a konektory
PC-Compax3 (RS232)

na X11/X13 (pfevodni) s volnymi konci
na X12 (I/O digitalni) s volnymi konci
na X11(ref./analogové) pro pfipojku I/O
na X12 (I/O digitalni) pro pfipojku I/O
PC - POP (RS232)

Compax3 - POP (RS485)

Compax3 HEDA - Compax3 HEDA nebo PC - C3powerPLmC

Compax3 X11 - Compax3 X11 (spojka pro 2 osy)

HEDA konektor pfipojeni sbérnice (pro 1. a posledni Compax3 na
HEDA Bus)

Zpétnovazebni kabel pro Balluff SSI snimac¢ a start/stop

Profibus kabel 4 neni pfedmontovan

Profibus konektor

CAN-Bus kabel 4 neni pfedmontovan
CAN-Bus konektor

DNIR|D| W OODOOOO®O|®N
—“|lo|lo|o|sd| o |N[M[IM|M|[NMdINMIMIN|O

CloiClo|l@|C wunnonnnlv(vu|ln|n

nNnirno|r Xl o | XIXIXIX|IX|IA[X|IX|X

o|N|(o|=|Ol N ||l |NfO|DM[OWIND|=2|=

~| <[~~~ -~ |~|~|~I~|~|~|~|~|~
o

1 Kéd délky
Kéd délky 1 (pfiklad: SSK01/09: délka 25 m)
Délka [m] 1,0 2,5 5,0 7,5 100 125 15 20 25 30 50
Kéd 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 14

3 Kod délky pro SSK28

Kéd délky 2 (priklad: SSK28/22: délka 3 m)
Délka [m] 025 05 1,0 3,0 5,0 10,0
Kéd 20 21 01 22 03 05

3 Kéd délky pro SSK27

Délka A: Kabel nebo pfipojka z POP s jednim Compax3 (POP - 1.Compax3), variabilni délka dle kddu délky"
(pfiklad: SSK27/01/01: délka 1,0 m)

Délka B: Kabel nebo pfipojka z POP. s vice nez jednim Compax3 (nn > 01) (1.Compax3 - 2.Compax3 - ...), délka mezi Compax
konektory je fixni az 50 cm, variabilni délka A z POP do prvniho Compax dle kddu délky"
(pfiklad: SSK27/03/01: délka 1,0 m)

4 Barvy dle DESINA

Kéd délky pro SSK27

Pocet Compax3: nn

POP

SSK27/nn/...

Pocet Compax3

1.Compax3
2.Compax3
3.Compax3

Kéd délky

Délka A | 50 cm |
Délka B
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Decentralizované vstupni pripojky

PIO 2DI 24 V DC 3,0 ms 2kanalova digitalni vstupni pfipojka P|I|O|4|0]|O0
PIO 4DI 24 V DC 3,0 ms 4kanalova digitalni vstupni pfipojka P|1]|]O|4|0]|2
PIO 8DI 24 V DC 3,0 ms 8kanalova digitalni vstupni pfipojka P|1]|]O|4|83|0
PIO 2AI DC £10 V 2kanalova analogova vstupni pfipojka |(= 10 V diferenéni vstup) P|1]|]O|4|5]|6
PIO 4Al 0-10V DC S.E. 4kanalova analogova vstupni pfipojka |(0-10 V napéti signalu) P|1]|]O|4|6]|8
PIO 2Al 0-20 mA 2kanalova analogova vstupni pfipojka [(0 - 20 mA diferenéni vstup) P|I |O|4/{8]|0
Decentralizované vystupni pfipojky

PIO 2DO 24 V DC 0,5A 2kanalova digitalni vystupni pfipojka (vystupni proud 0,5 A) P|1]|]O|5|0]1
PIO 4DO 24 V DC 0,5A 4kanalova digitalni vystupni pfipojka (vystupni proud 0,5 A) P|1|O|5|0]|4
PIO 8DO 24 V DC 0,5A 8kanalova digitalni vystupni pfipojka (vystupni proud 0,5 A) Pl1L|]O|[5|3]|0
PIO 2A0 0-10V DC 2kanalova analogova vystupni pfipojka |(0-10 V napéti signalu) Pl 1]70|5|5]|0
PIO 4A0 0-20 mA 2kanalova analogova vystupni pfipojka |(0-20 mA proud signalu) P|1]|]O]|5 |52
PIO 2A0O DC =10 V 2kanalova analogova vystupni pfipojka ((+10 V napéti signalu) P|I1 |O|B5|5]|6
CANopen Fieldbus spojka

CANopen Standard Pl Il O3 |3]|7
CANopen ECO P|IT'1TO|3|4)|7
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