Katalog HY11-3500/CZ E-moduly pro fizeni uzavienych okruhd
Charakteristické znaky Rada PID0O0A-40*

Elektronické moduly Parker PIDOOA-40* pro montaz na
liStu jsou kompaktni, snadné k instalaci a prostfednictvim
odpojitelnych terminald poskytuji ¢asovée usporné zapo-
jeni. Digitalni design obvodl ma za nasledek dobrou
pfesnost a optimalni pfizplsobeni pfi fizeni uzavienych
smycCek prostfednictvim uzivatelsky pfijemného progra-
mového rozhrani.

Charakteristické vlastnosti

Popsana elektronicka jednotka kombinuje veskeré ne-
zbytné funkce pro optimalni provoz fidicich prvkl uza-
vienych smycéek. Nejdllezitéjsi charakteristiky jsou:

* Rozsifené fidici prvky PID (@
* Rizeni rychlosti se zp&tnou vazbou polohy STATUS @
 Diferenéni vstup s riznymi volbami pro vstupni signal DO f0 i1 f2 13 14 15 16

e Vystup s rliznymi volbami vystupu

¢ Funkce ¢tyf kvadrantové rampy

* Indikator statusu

* Digitalni design obvodu

e Parametrizace prostfednictvim sériového rozhrani
RS-232C

* Pripojeni prostfednictvim odpojitelnych terminald

e Kompatibilni s relevantnimi Evropskymi EMC normami

* Volitelna technologickéa funkce ,linearizace*

* Uzivatelsky pfijemné rozhrani, viz Parker freeware:

www.parker.com/euro_hcd — Services —
Downloads
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Katalog HY11-3500/CZ

Technické udaje/objednaci kéd

E-moduly pro fizeni uzavienych okruh
Rada PID00A-40*

Technické udaje

VSeobecné
Model

Kryt modulu pro montaz na EN 50022 liStu

Material krytu Polykarbonat
Tfida zapalnosti V2..VO dle UL 94
Instalaéni poloha Libovolna
Rozsah okolni teploty [°C]|-20...+60
Kryti IP 20 dle EN 60529
Hmotnost [g]| 160
Elektrické
Pracovni cyklus [%] | 100
Napajeci napéti [VDC] | 18...30, zvinéni < 5 % efekt., bez razd
Odbér proudu max. [mA]| 100
Pfedfadné jisténi [mA]| 500
Volby fidiciho signalu [V]]| +10...0...-10, zvinéni <0,01 % efekt., bez razu, Ri = 100 kOhm
[mA] | +20...0...-20, zvInéni <0,01 % efekt., bez razl, Ri = 200 Ohm
[mA]|4...12...20, zvInéni <0,01 % efekt., bez.razd, Ri = 200 Ohm
<3,6 mA = vystup solenoidu vypnut,
>3,8 mA = vystup solenoidu zapnut (dle NAMUR NE43)
Rozliseni vstupniho signalu [%] | 0,025
Diferenéni vstup napéti max. [V]| 30 pro kanaly 5 a 6 proti PE(pin 8)
Povolovaci signal [V]]0...2,5: vypnuto/5...30: zapnuto/Ri = 100 kOhm
Stavovy signal [V]]0...0,5: vypnuto/Us: zapnuto/jmenovity max. 15 mA
Monitor signal [V]| +10...0...-10, jmenovity max. 5 mA, rozliSeni signalu 0,025 %
Rozsah nastaveni Min [%]]0...50
Max [%] | 50...100
Rampa [s]]0...32,5
Posuv nuly [%] | +100...-100
Rozhrani RS.232C, DSub 9p. vidlice pro kabel nulmodemu
EMC EN 50081-2, EN 50082-2
Pfipojeni Sroubovaci pfipojky 0,2...2,5 mm?2, odpojitelné
Specifikace kabell [AWG] | 20 celkové stinici opleteni (0,5 mm?)
Délka kabelu [m] |50
Volitelné prislusenstvi
Technologické funkce Code1 | Softwarové nastavitelna prfenosova funkce s 10 kompenzaénimi body pro linearizaci

funkce ventilu.
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Katalog HY11-3500/CZ E-moduly pro fizeni uzavienych okruhd
Konstrukce Rada PIDO0A-40*

Diagram zpracovani signala
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Katalog HY11-3500/CZ
Programové rozhrani

E-moduly pro fizeni uzavienych okruh
Rada PID00A-40*

Programové rozhrani ProPxD

Novy software ProPxD umozZriuje pohodiné nastaveni
parametru pro elektronické moduly fady PCD, PWD, PZD,
PID a PWDXX.

Prostfednictvim prehledné uspofadané vstupni masky
mohou byt parametry zobrazeny a upravovany. Uklada-
ni kompletnich nastaveni parametri je mozné a pro
dalsi archivaci je Ize také vytisknout nebo zaznamenat
jako textovy soubor. UloZzena nastaveni parametrii mo-
hou byt do elektronického modulu kdykoli nahrana nebo
prenesena stejnym zplsobem jako zakladni parametry,
které jsou k dispozici pro vSechny pouzitelné fady venti-
IG. V elektronické stalé paméti jsou ulozena data
s volbou zpétného vyvolani nebo uUpravy.

Charakteristické vlastnosti
* Pohodiné editovani vSech parametrud
e Zobrazeni a archivace parametr(

¢ Nastaveni ukladani a nahravani optimalizovanych
parametrd

* Pouzitelné se vSemi aktualnimi operaénimi systémy
Windows®, od Windows® 95 vySe.

e Jednoducha komunikace mezi PC a elektronikou
prostfednictvim sériového rozhrani RS-323 a nullmo-
demového kabelu

e Uzivatelsky pfijemné rozhrani, viz Parker freeware:

www.parker.com/euro_hcd = Services —
Downloads

#,Parker Hannifin ProPxD _uu ’ =10] x|
Ele Options Help Specials [)?
PID Param ] A
PC settings h'ndule seftings
i PIDODA-40"- ‘.‘i E17 1 Command Inpul (3ee Inslallalion man) B f 4 ‘ L PIDODA-40*- I
= = E19 0 cable break delection cmd in 1= active(4. .20mA) 0 g -

0“"";;":;..&“ .i EN1 15 | Type of feedback transducer (see Inslallationmar 15 D”"‘“’Tw uwhmﬂl
P20 = 1000 feedbackscale (%] y 100 0 =
€12 0 |cable break delection db 1= active 0 Versio
Command OQulput (see ] 1@ex
P2 1000 Max (%] A-channel 1000
P4 1000 Max %] B-channel N 1000
P7 00 | Min [%] A-channel N 00
P8 00 Min [%] B-channel N 00
|ss 0 ramp up [ms] A 0
S6 0. ramp down [ms] A 0
S7 0 rampup(ms]B 0

I Sé 0 ramp down (ms] B 0
Ii_ Ramp O=consl lime,1=const. rise rate, 2=1/e-fun
EZ | 0 Operaling mode 0=Open loop; 1=closed, 2=exert 0
P11 0 command signal O=nol invertied, 1=invertied 0
P12 0 Feedbackvalue 0=notinverlied, 1=inverlied 0
P29 _ 0 command output signal O=nol inverlied; 1=inverie 0 e
P13 'bypass gain (%) 500 PID »> PC
P14 /00 T-portion of PT1-element 00
P16 40 P-gain 40 Send all |
P17 100 Igain 100 EC) P10
II P18 0.0 D-gain 0.0 ;

P19 00 T-portion of DT1-element 00 __ Sendpaemete |
P26 2000 Window for -gain activation (%] 2000 =| Default |
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