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Elektronicka jednotka pro zpracovani
Provozni navod regulacnich signalli fada PZD00A-40X

Pokyn

Vtomto katalogunebov jiné formé predavané informace spole¢nosti
Parker Hannifin GmbH & Co. KG a jejich pobocéek, odbytovych
spolecnostinebo autorizovanych zastoupenijsou uréeny pro uzivatele
s odbornymi znalostmi. Od uZivatele se pozaduje prekontrolovani
pozadovanych Udajd zvoleného produktu potfebnych pro realizaci
pozadovanych funkci. V disledku nejriiznéjsich ukoll a pracovnich
postupl v systému musi uzivatel pfekontrolovat a zajistit, aby byly
vlastnostmi produktu splnény v§echny pozadavky z hlediska funkce
a bezpeénosti systému. U veskerych produktd jsou vyhrazeny
veskeré zmény provadéné Parker Hannifin GmbH & Co. KG, a to
kdykoliv, i bez pfedchoziho upozornéni.

BA PZDO0O0A-40X UK.INDD RH 11.06

2 Parker Hannifin GmbH
Hydraulic Controls Division



Provozni navod

Elektronicka jednotka pro zpracovani
regulacnich signalll fada PZD00A-40X

Obsah

Strana

© 00 N O

1.1. Celni pohled/rozméry
1.2. Objednaci kod

1.3. Typovy Stitek

1.4. Blokovy diagram

1.5. Charakteristiky

1.6. Technické udaje

1.7. Diagram prdbéhu signald

. Bezpecnostni pokyny

2.1. Symboly
2.2. Popisy, typovy Stitek
2.3. Prace na elektronice

. Dulezité pokyny

3.1. Zamyslené pouziti
3.2. VSeobecné pokyny
3.3. Ruceni

3.4. Skladovani

. Montéaz/instalace

4.1. Rozsah dodavky
4.2. Montaz

4.3. Provozni hranice
4.4. Elektrické pfipojeni
4.5. Elektrické zapojeni

. Provozni pokyny

5.1. Obsluzny program
5.2. Instalace programu
5.3. Obsluha programu
5.4. Nastaveni parametr(
5.5. Chybové zpravy

. Udrzba

. Odstranéni poruch
. Opravy/servis

. Pfidavné informace

O©OWOWOMWOWOD NNNNSN NNNN oA DS

BA PZDO0O0A-40X UK.INDD RH 11.06

Parker Hannifin GmbH
Hydraulic Controls Division



Provozni navod

Elektronicka jednotka pro zpracovani
regulacnich signalli fada PZD00A-40X

1. Uvod
1.1. Celni pohled/rozméry
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1.2. Objednaci kéd
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Provozni navod

Elektronicka jednotka pro zpracovani
regulacnich signalll fada PZD00A-40X

Elektronické moduly Parker PZD0O0A-400 pro
montaz na listu jsou kompaktni, umozfuji rychlou
instalaci a zajistuji rychlé zapojeni diky pouZiti za-
suvnych Sroubovacich pfipojek. Digitalni konstrukce
obvodu nabizi vedle dobré presnosti také optimalni

prizplsobeni regulacnich signall pfi zpracovani
komfortnim obsluznym programem. K elektronické
jednotce Ize pfipojit fadu proporcionalnich ventill
s onboard elektronikou nebo také zesilovacich
moduld P*D.

1.5. Charakteristické vlastnosti elektronického

regula¢niho modulu:

e Konstrukce s digitalnimi obvody

¢ Referenc¢ni vystup pro napajeni potenciometru

Sest parametrizovatelnych kanall predvoleb e

s volitelnymi pfidavnymi vlastnostmi nebo s pri-
oritami v zavislosti na zpracovavaném signalu

Stavovy indikator
Parametrizace pres sériové rozhrani RS-232
Pripojeni pres odpoijitelné pfipojky

e \lystupni stav s rdiznymi volbami signalu
e Vstupni stav s rznymi volbami signalu

e Stavovy vystup

o Sest parametrizovatelnych vstupnich regulagnich e

e Kompatibilita s relevantnimi evropskymi
standardy EMC

e Komfortni obsluzny program

Volitelna technologicka funkce “Linearizace

”

ramp a také funkce ctyrkvadrantové rampy

1.6. Technické udaje C E

VSeobecné
Model Kryty modulu pro montaz typu snap-on na listu EN 50022
Material krytQ Polykarbonat
Trida hoflavosti V2..V0 dle UL 94
Instala¢ni poloha Libovolna
Rozsah okolni teploty [°C] | -20...+60
Trida kryti IP 20 dle EN 60529
Hmotnost [g] | 160
Elektrické vlastnosti
Pomeér doby zapnuti [%] | 100
Napdjeci napéti [VDC] | 18...30, zvinéni < 5 % eff., bez Spicek napéti
Max. odbér proudu [mA] | 100
Predradné jisténi [ mA] | 500
Volby regulaénich signalt [V] | +10...0...-10, zvInéni <0,01 % eff., bez Spicek napéti, Ri = 100 kOhm
[ mA] | +20...0...-20, zvinéni <0,01 % eff., bez Spicek napéti, Ri = 200 Ohm
[mA]'| 4...12...20, zvinéni <0,01 % eff., bez $picek napéti, Ri = 200 Ohm
<3,6 mA = vystupni signal 0 V/0 mA/12 mA dle volby vystupu
>3,8 mA = vystupni signal zapnut (dle NAMUR NE43)
RozliSeni vstupnich signald [%] | 0,025
Max. napéti na diferencialnim vstupu [V] | 30 pro svorky 5 a 6 proti PE (svorka 8)
11 pro svorky 5 a 6 proti 0 V /(svorka 2)
Signal vyvolani kanalu [V]|0...1,0: vyp / 5...30: zap / Ri = 100 kOhm
Stavovy signal [V] | 0...0,5: vyp / Us: zap / jmenovity max. 15 mA
Povolovaci signal [V]|0...1:vyp /5...30: zap / Ri = 100 kOhm
Volby vystupnich signalti [V] | +10...0...-10, jmenovity max. 15 mA
[mA] | +20...0...-20, Ro < 500 Ohm
[mA] | 4...12...20, Ro < 500 Ohm
Rozligeni vystupnich signald [%] | 0,025
Referenéni vystup [V]| +10/-10,2 %, jmenovity max. 15 mA
Rozsah nastaveni Min.  [%] | 0...50
Max.  [%] | 50...100
Rampa [s] | 0..32,5
Offset nuly ~ [%] | +100...-100
Rozhrani RS 232C, 9pinovy konektor D-Sub, typ vidlice, pro kabel null-modem
EMC EN 50081-2, EN 50082-2
Pripojeni Sroubovaci svorky 0,2...2,5 mm2, odpojitelné
Specifikace kabelu [AWG] | 20 celkové stinéni
Délka kabelu [m] | 50
Volitelné prislusenstvi
Technologické funkce kéd 1 | Softwarové nastavitelna prenosova funkce s 10 kompenzacnimi body pro
linearizaci chovani ventil(i.
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Provozni navod

Elektronicka jednotka pro zpracovani
regulacnich signalll fada PZD00A-40X

2. Bezpecnostni pokyny

Prectéte si prosim provozni navod pred zahajenim
instalace, uvadénim do provozu, udrzbou, opra-
vami a skladovanim! Nedodrzeni tohoto pokynu
mUze vést k poSkozeni elektroniky nebo s ni spo-
jenych dilt systému.

2.1. Symboly

V tomto provoznim navodu jsou pouzivany sym-
boly, na které je nutné dbat v zavislosti na jejich
vyznamu:

A Pokyny tykajici se zaruky

Pokyny tykajici se mozného poskozeni
elektroniky a s ni spojenych systémovych
komponentu

> Uziteéné piidavné informace

2.2. Popisy, typovy Stitek

Pfimo na elektronické jednotce umisténé pokyny,
jako napf. plany zapojeni a typové stitky, je'nutné
dodrzovat a tyto pokyny je nutné udrzovat v Citel-
ném stavu.

2.3. Prace na elektronice

Prace v oblasti instalace a uvadéni elektroniky do
provozu smi provadét pouze kvalifikovany odborny
personal. Tim jsou minény osoby, které na zakladé
svého vzdélani, zkuSenosti a zaskoleni maji dosta-
te€né znalosti o pfisluSnych smérnicich a o uzna-
vanych pravidlech techniky.

3. Dulezité pokyny

3.1. Zamyslené pouziti

Tento provozni navod plati-pro elektronické mo-
duly fady PZDO0A-40X. Jiné nebo tyto pokyny
prekracujici pouziti plati jako pouziti neodpovidajici
ucelu. Za takto vzniklé skody vyrobce v ramci své
zaruky neruci.

BA PZDO0O0A-40X UK.INDD RH 11.06

3.2. VSeobecné pokyny

Vyhrazujeme si pravo na technické zmény zpUso-
bené dal$im vyvojem produktl popsanych v tomto
provoznim navodu. Obrazky a vykresy v tomto
navodu jsou zjednodusené. Na zakladé dalSiho
vyvoje, zlepSovani a zmén produktu je mozné, ze
obrazky nebudou presné souhlasit s popisovanym
zafizenim. Technické udaje a rozméry jsou neza-
vazné. Proto z nich nelze odvozovat zadné naroky.
Autorska prava jsou vyhrazena.

3.3. Ruceni

Vyrobce nepfebira zadné ruceni za poskozeni
vznikla v ddsledku nasledujicich chyb:

e Chybna montaz/instalace

¢ Neodborna obsluha

¢ Nedostatecna udrzba

e _Pouziti mimo udané specifikace

Elektronika se nesmi rozebirat! Pfi podezieni
na zavadu v_elektronice je nutné jednotku
zaslat'do vyrobniho zavodu.

3.4. Skladovani

V pripadé docasného skladovani je nutné elektro-
niku chranit pred znecisténim, povétrnostnimi vlivy
a mechanickym poskozenim.

7 Parker Hannifin GmbH

Hydraulic Controls Division



Provozni navod

Elektronicka jednotka pro zpracovani
regulacnich signalli fada PZD00A-40X

4. Montaz/instalace

4.1. Rozsah dodavky

lhned po obdrzeni dodavky elektroniky prekont-

rolujte, zda obsah dodavky souhlasi s udanym

rozsahem dodavky. Do rozsahu dodavky patfi:

e elektronicky modul

e provozni navod

= Ihned po obdrzeni zasilky pfekontrolujte, zda
nedos$lo ke zfejmému poskozeni neodbor-
nym transportem. Transportni poskozeni

dokumentujte a ihned ohlaste spedici, pojis-
tovné, dodavateli!

4.2. Montaz

e Porovnejte typ elektroniky (udany na typovém
Stitku) s kusovnikem popt. schématem zapojeni.

e Modul Ize montovat v libovolné poloze.

e Pro montaz je potfebna nosna lista podle
EN 50022.

Rozméry
35 )

R 0.8

175 |~

27

Postup prace pro instalaci modulu

(1) Modul viezte vedenim pro
nosnou listu.do dolni hrany
listy

Modul zaaretujte nahoru

@

Montéaz:

@

of

BA PZDO0O0A-40X UK.INDD RH 11.06

Demontaz: (1) Pomocivhodného Sroubovaku
(Cepel cca 4 x 1 mm) zvednéte
kovovou zapadku proti sile
pruziny

Modul vyvéste horni hranou
z nosné listy

5

L—

@

4.3. Provozni hranice

Elektronika smi byt provozovana pouze v ramci
hranic pouziti. Pfislusné udaje jsou uvedeny v ¢asti
“Technické udaje”.

Dbejte na podminky okolniho prostredi!
Nepfipustna teplota, zatizeni narazy, vniknuti
vlhkosti, vyzafovani, nepfipustné elektromag-
netické emise mohou vést k provoznim poru-
cham a k vypadku systému! Dbejte na pro-
vozni hranice udané v kapitole “Technické
Udaje”!

4.4. Elektrické pfipojeni

Elektrické pfipojeni elektronického modulu je rea-
lizovano pomoci odpojitelného bloku Sroubovacich
pfipojek.

> Tento zplsob pfipojeni se snadnou montazi
umoznuje rychlou vymeénu zafizeni a vidi-
telné oddéleni elektrickych spojl. Pfidavny
vyklopny “odblokovaci drzak“ umoznuje
jednoduché uvolnéni bloku pfipojek a slouzi
soucasné jako ochrana proti doteku a jako
plocha pro popis.

8 Parker Hannifin GmbH

Hydraulic Controls Division



Elektronicka jednotka pro zpracovani

Provozni navod regulacnich signalll fada PZD00A-40X
PFipojovaci vodi¢e musi odpovidat nasledujicim 4.5. Elektrické zapojeni

specifikacim: Napajeci napéti:

Typ vedeni: flexibilni lanko Provozni napéti pro elektroniku je pfivedeno pres
Prirez: min. AWG 20/0,5 mm? svorky modulu 1 a 2 a musi lezet mezi 18...30 V,

Délka vedeni: max. 50 m zbytkové zvinéni nesmi presahovat 5 % eff.

PFi délkach vedeni > 50 m se dotazte Pouzity napajeci zdroj musi odpovidat
[ u vyrobce. platnym predpistim (DIN EN 61558) a musi
mit znacku CE. Provozni napéti elektroniky
nesmi obsahovat indukéni napétove Spicky.
Bezpodminec€né je nutné dodrzet maximalni
hodnotu 30 V! Nedodrzeni tohoto pravidla

-8 miéize vést k vypadki elektroniky!

. Schéma zapojeni napajeni
Sroubovaci svorky modulu jsou konstruovany tak,
aby bylo mozné pfipojit médéné vodice vdech druhti
bez jakékoliv pfedbézné pfipravy. Pro ochranu proti L
rozpleteni u flexibilnich lanek Ize pouzit pouzdra zil

z médi. Eig < f

Délka odizolovani pfipojovacich vodict

A Pajeni pipojovacich vodi&l neni pripustné. Sitovy zdro) 1]2[3]4]5]6]7]8
Elektronicky
Pro zajisténi kompatibility EMC je propojeni mo- Tl
duld provedeno ¢aste¢né stinénymi vedenimi.
L. J . 9101 1(12(1314/15(16
Podrobné informace naleznete v kapitole “Elektrické ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
zapojeni”. Pfi zaméné polarity provozniho napéti je

Ve . . . zablokovan provoz elektroniky.
Pfipojovani elektroniky by mél. provadét

kvalifikovany odborny personal! Zkraty mezi Bezpodmine&né je nutné zajistit predfadné
jednotlivymi Zilami, volna vedeni nebo neod- jisténi poijistkou 0,5 A s asovym zpozdénim
borné pipojeni stinéni mohou vést k poru- zapojenou pred elektroniku! Nedodrzeni to-
cham funkce, k vypadku elektroniky! hoto predpisu mdze vést k neopravitelnému

poskozeni elektroniky, popt. pfipojenych dil
Uzemneéni na pfipojce 8 a stinéni vedeni je systémul

nutné spojit v rozvodné skfini s ochranou
zemi. Pro zamezeni vzniknu zemnich smycek
by mélo byt mezi rozvodnou skfini a strojem
zapojeno vedeni pro vyrovnani potencialu
(prafez vodi¢e min. AWG 6 /10 mm?).

BA PZDO0O0A-40X UK.INDD RH 11.06
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Elektronicka jednotka pro zpracovani
Provozni navod regulacnich signald fada PZDO0A-40X

Vstup signalu externi zadané veli¢iny:
Analogovy vstupni signal je pfivadén pres
svorky 5 a 6 na diferencialni vstup elektroniky.
Propojeni je nutné realizovat stinénym kabelem.
Vystupni signal se chova proporcionalné k velikosti
vstupniho signélu. K dispozici jsou rdzné varianty
privodu vstupniho signalu, ty jsou popsany nize. P¥i
vysvétlivkach k funkci se predpoklada svorka 6 jako
referencni bod signalu (0 V).

> Podrobnosti jsou zfejmé z technickych dat. Q

Parametry voleb pro vstup zadané veli€iny
jsou popsany v kapitole “Provozni pokyny”.

Vstupni signal musi byt vyhlazen a nesmi
v ném byt indukéni razova napéti a modu-
lace.

Pro zamezeni funk&nich poruch se doporucuje
vysoka kvalita signalu.

Nepfipustné vysoké velikosti signalu mo-
hou v zavislosti na velikosti prekro¢eni vést
k poru$e funkce popf. k vypadku zafizeni!

Schéma zapojeni napétového vstupu zadané veli¢iny +10...0...-10 V

Signal
zadané ;
veliiny =]
Regulovany systém 1 ‘ 2 El"' ‘ ) l 6 | U l 3 Vstupni signal Vystupni signal
Elektronicky - A 0 Uj'g v 0..+100 %

\/ —>
/ U s6 0
modul oV

9lid111213141516 ouf :V 0..-100 %

Schéma zapojeni pro-napétovy signal zadané veli¢iny +10...0...-10 V pfes potenciometr

z
poten-

[ = T

ciometru modul oV
Uss 0..-100 %

Il—{PE}
Uc ‘
— | | \
Signél 1 ‘ 2 ‘ 3 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 6 ‘ 7 ‘ 8 Signal z4d. velié. Vystupni signal
Zadané
veiiiny Elektronicky | ey 0..+100 %

CEEEEEER 0..-10V
[ ]

Regulovany systém

Externi potenciometr je napajen pres
vystup “napajeni potenciometru”. Aby se
zamezilo pretizeni vystupu, mél by poten-

BA PZDO0O0A-40X UK.INDD RH 11.06

ciometr mit odpor v rozsahu 5...10 kOhm.
Jmenovity pfikon potenciometru 0,1 W zcela
postacuje.

—Parkar N

Parker Hannifin GmbH
Hydraulic Controls Division



Provozni navod

Elektronicka jednotka pro zpracovani
regulacnich signalll fada PZD00A-40X

Schéma zapojeni proudového vstupu zadané veli¢iny +20...0...-20 mA

Signal
zadané
veliciny =]
Regulovany systém 1 ‘2 ‘ 3 ‘ 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 ‘ 8 Signdl zad. velic. Vstupri signal
Elektronicky I 56 o
/y 0..420 mA 0. g0 %
/ | 56 0
modul 0 mA
| 5-6 A
9f1df1f121314}15]16 0..-20A i

Schéma zapojeni proudového vstupu zadané veli€iny 4...12...20 mA

Signal
zadané
veli¢iny
Regulovany systém 112[3]4[5[6]7]8] [sgmzaver [ vystpnisigna
Elektronicky 12_{;3 A 0..+100 %
| 56 0
modul 12 mA
| 56 o
9f1df1f121314}15)16 412 mA 0..-100 %

> Volba 4...20 mA vyuziva podminku “0 mA” sahuje 3,6 mA. Tato podminka je v souladu

jako informaci o poruse. To znamena, Ze pfi
preru$eném vstupnim obvodu je k dispozici
chybova informace, kterou Ize odpovidajicim
zplsobem vyhodnotit. V tomto pfipadé se
tedy vypne vystupni signal. K zapnuti dojde
tehdy, kdyz vstupni signal prekro¢i hodnotu
3,8 mA a vypne se, kdyz vstupni signal nedo-

BA PZDO0O0A-40X UK.INDD RH 11.06

s doporu¢enim NAMUR NE43. Sledovani
prerueni kabelu zadané veli¢iny mlze byt
v pfipadé potfeby zakazano a povoleno
volbou parametru E19.

NAMUR je asociace uzivatelti technologii
procesniho fizeni.

oeriar "

Parker Hannifin GmbH
Hydraulic Controls Division



Elektronicka jednotka pro zpracovani

Provozni navod

regulacnich signalli fada PZD00A-40X

Vyvolani kandll pro interni Zadanou veli¢inu:
Pro vyvolani az Sesti pfedvoleb interni zadané
veli€iny jsou k dipozici pfislusné vstupy pro vyvo-
lani kandlu. Volbu spojeni kanald Zadané veliciny
Ize zvolit parametrem E21. Existuji nasledujici
volitelné moznosti:

e v zavislosti na priorité

e aditivni

PFi pfedvolbé kanalu zavislé na priorit€é ma kanal
s niz§im numerickym oznac&enim prioritu oproti jinym
soucasné ovladanym kanaldm Zadané veli¢iny.
Priklad: Kanaly S1, S2, S3 jsou zapnuty. Kanal
S1 ma prioritu, a proto se pfislusna
interni zadana veliina vyhodnoti jako
vstupni signal.

Kanaly zadané velic¢iny maji pfednost pred analogo-
vym vstupem signalu pro externi Zadanou veli¢inu.
Pfi aditivni pfedvolbé kanald budou seéteny in-
terni predvolby signalll z kanal( zadané veli¢iny
s pfislusnym signalem na vstupu externiho signalu.
Soucet hodnot signalu je omezen na 100 %.

Priklad 1: Kanal S1 = +50 %, kanal S2 = +20 %, ex-
terni signalovy vstup = +5V (= +50 %).
Soucet ¢ini +120 %, v tomto pfipadé se
vyhodnoti vstupni signal jako +100 %.

Priklad 2: Kanal S1 =450 %, kandl S2 = +20 %, ex-

terni signalovy vstpu = -5V (= -50 %).

Suma ¢&ini +20 %, v tomto pfipadé se

vyhodnoti jako vstupni signal +20 %.
Kanaly zadanych veli€in jsou po dobu vystupu signa-
lu propojeny na odpovidajici pfifazené vstupy.

> Dalsi podrobnosti jsou zfejmé z technickych
dat.

Signal vyvolani kanalu musi byt vyhlazeny
a nesmi v ném byt indukéni rdzova napéti
amodulace. Pro zamezeni funkénich poruch
se doporucuje vysoka kvalita signalu. Vstupy
musi mit definovany potencial, proto se
oteviené kanaly spoji s potencidlem 0 V.

Schéma pfipojeni vyvolani kanald internich zadanych veli¢in
1 |2 1 3T4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 ‘ 8 Signal vyvol. kanalu Kanal 7ad. vel.
U9 <1V S1 wp
Elektronicky U139 >5..30V S1 zp
/ U149 <1V S2 vyp
/ U149 >5..30V S2 zp
modul Uis9 <1V S3 vyp
Uis9 >5..30V S3 zap
ohotifi2isi4sig | RS> o
Ute9 >5..30V S4 zp
U 39 <1V S9 wp
U 39 >5.30V S9 zap
S:1 WUch Utos <1V S10 wp
S 2 [Uch Uto9 >5..30V S10 zap
Signaly
vyvolani
kanalu 4 [Uch

Regulovany systém
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Provozni navod

Elektronicka jednotka pro zpracovani
regulacnich signalll fada PZD00A-40X

Pokyny k funkci rampy

Funkci vestavéného generatoru rampy lIze zvolit
parametrem E22. Existujici nasledujici moznosti vo-
leb (platné pro prioritni i aditivni pfedvolbu kanalu):
e \/ zavislosti na kvadrantu (pfedvolba parametry
S5...8) = standardni rezim, v tomto pfipadé nema
nastaveni parametrd S11...17 Zadnou funkci.
Pritom je kazdému Useku signalu zadané veli¢iny
pfifazeno urcité stoupani rampy S5...8.
Priklad:
Pozitivni rist signalu, pozitivni pokles signalu,
negativni rGst signdlu, negativni pokles signalu.
Predvoleny ¢as rampy je u€inny mezi nas-
tavenimi “Min” a “Max”.
¢ \/ zavislosti na kanalu zadané veliiny (pfedvolba
pres parametry S11...17) = specialni rezim,
v tomto pfipadé nema funkci nastaveni parametru
S5...8. Zde je kazdému kandlu zadané veli€iny
pfifazeno vlastni stoupani rampy S11...16, které

Schéma zapojeni stavového vystupu

ovliviiuje pribéh signdlu tak dlouho, dokud je
kanal zapnut.
= Pro provozni rezim “pfedvolba rampy zavisla
na kanalu zadané veliCiny” plati nasledujici
pfidavna pravidla:
* Po vypnuti kanalu zadané veli¢iny je ucinné
stoupani rampy S17.
e Pi aditivni predvolbé kandlll je ucinné stoupani
rampy kanalu s nejnizsim &iselnym oznacenim.
Stavovy vystup:
Na svorkach 4 a 9 je signalova informace o stavu
elektroniky. K dispozici jsou nasleduijci informace:
¢ PreruSeni kabelu u externiho vstuphiho signalu
(volba 4...20 mA)
e Interni chyba procesoru
Vystup smi byt zatizen max. 15 mA. PrekroGeni
této hodnoty vede k poruse funkce.

Vystup signalu:

Na svorkach 7 a9 je vystupni signal, ktery Ize pouzivat
pro ovladani veskerych externich modelll zesilovacl
a elektronickych zesilovacl integrovanych ve venti-
lech. K dispozicijsou rtizné velby vystupniho signalu,
ty jsou v dalSim separatné popsany.

-t W
1]2[8]4]5]6]7]8] [ stav Stavovy signd
Elektronicky Systém OK U 49
Stavovy (\D . _A— Us 18...30V
ignal Prerugeni kabelu vst -
o — Wmodul (orovabud.zomay | By
U 49
NREETER Chyba procesoru o5y
ov ]
Regulovany systém

Volba vystupniho signalu se zvoli odpovidajic
pozadavkim nasledné zapojené elektroni-
Ky.

Schéma zapojeni napétového vystupu +10...0...-10 V

Regulovany systém
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{Uol ‘
1 ‘2 ‘ 3‘4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 ‘ 8 Signal zad. vel. Vystupni signal
- o U79
Vystupni Elektronicky ] 0...+100 % 0.410V
signal (A -« // U7o
modul 0 - ov
o, U7-9
ofidiifiiifisig | °-10% 0..10V
[Uo} |
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Elektronicka jednotka pro zpracovani
regulacnich signalli fada PZD00A-40X

Schéma zapojeni proudového vystupu +20...0...-20 mA

L

lo

Vystupni CA -«

signal

\
1]2[3[4]5]6]7][8

Signal zad. vel. Vystupni signal
Elektronicky | 0..+100 % o
] | 72
modul 0 - 0mA
-100 © I 79
NRIEETER 0.100% 0..-20 mA

lo

Regulovany systém

Schéma zapojeni proudového vystupu +4...12...20 mA

L

lo

Vystupni CA «—

signal

\
1]2[3[4[5]6]7][8

lo

Regulovany systém

Priklady zapojeni:

Céstedné je nutné zapojeni provést se stinény-
mi vodici. Z dvodd prehlednosti je toto stinéni
v grafickém znazormeéni vynechano.

I Signal 7ad. vel. | Vystupni signal
I 7
Elektronicky ) 0...+100 % 12...2709mA
?/ I 79
—-
modul 0 12mA
~ o | 79
ofuifi2t3i4nsie | %% 4.12mA
Priklad 1:

Zpracovani regulacnich veli¢in pfes PZD0O0A-40X
proporcionalnim ventilem s integrovanou elektronikou

(D*FP). Volba zadané veli¢iny potenciometrem.

\ |
1]2[3]4]5]6]7][8

Elektronika

L

PZDO00A-40X

I EEEEER
[ ]

\
2

@ @
@?@

Ventil

©

/
\

Regulovany systém
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Provozni navod

Elektronicka jednotka pro zpracovani
regulacnich signalll fada PZD00A-40X

Priklad 2:

Zpracovani regulacnich veli¢in pfes PZD0O0A-40X ventilem (D*FC, D**FS). Volba Zadané veli¢iny
pro zesilova¢ PWDXXA-40X s proporcionalnim vyvolanim kanalu.

Monitor [Um

Status 2 | Ust

Uvolnéni [ Ue

Status 1

[ ] \
1]2[3]4]5]6]7][8

1]
1]2]3]4]5]6]7][8

Regulovany systém

5. Provozni pokyny

Zakladnim ukolem elektronického modulu je mo-
dulovat, popf. pripravit vstupni signaly tak, aby se
v pozadovaném formatu objevily na vystupu a mohly
slouzit jako signal zadané veli€¢iny pro nasledné
zapojeny zesilovac¢ ventilu.

5.1.Obsluzny program softwaru
Parametriza¢ni software ProPxD:

ProPxD software umoziiuje komfortni nasta-
vovani-parametrll pro elektronicky modul. Pomoci
prehledné zadavaci plochy Ize parametry zobrazovat
a meénit. Kromé toho je také mozné ukladani kom-
pletnich sad parametrd na disketu nebo na pevny
disk, kromé toho také vytiSténi nebo uloZeni jako
textovy soubor pro dalSi dokumentaci. V paméti
uloZené sady parametr(i Ize kdykoliv zavést a stejné
jako u vsech pripojitelnych fad ventilll Ize prenaset
dostupné zakladni parametry do modulu elektroniky.
Zde jsou ulozeny se zaloznim napdjenim a lze je
kdykoliv vyvolat nebo pfizplsobit.

BA PZDO0O0A-40X UK.INDD RH 11.06

Elektronika 1 Elektronika 2
PZDO00A-40X PWDXXA-40X
REELELR oftof11j1213141516

L]
Kanal
Kanal
Kanal
Kanal
Kanal
Kanal

Nasledné zapojeny zesilovac ventilu Ize uvést

do provozu teprve po zavedeni pfislusné sady

parametrd z PC do elektronického modulu!
Funkéni vlastnosti

e Komfortni editovani véech parametr(i
Zobrazeni a dokumentace sad parametrd

Ukladani a zavadéni optimalizovaného nastaveni
parametrd

Provoz s aktualnim opera¢nim systémem
Windows® od Windows® 95 nahoru

Jednoducha komunikace mezi PC a elektroni-
kou pres sériové rozhrani RS-232 a kabel
nullmodemu

Obsluzny software ProPxD Ize objednat pod ko-

dem 5715543. Alternativné je program k dispozici
na internetové strance Parker:

http://www.parker.com/euro_hcd
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Obrazovka ProPxD

- Parkes Hanmfin ProPD

o

module setiings
Type i
] Wiax %] &-charnal | T |
Fi Miax [%] B-channal |
11 und biiher ﬁ FT Wi Curmadt [ %) A-phann el I e
] Win Current %) B-channel | Wensin = |
P11 vominand Signal Denod inveed, 1=ineeitied 1! i |
&1 internal command 1 [%)
B2 Internal commiand 2 %)
=t )| intarnal command 3 %)
54 Internal command & [%)
=4 |Internal command 5 [%)
510 | internal command & %)
=] 13 up [mg] &
56 rammg down (ms| &
BT ramg up [ms) B
i =] ramg down [mz| B
I €22 |0 |ramgfunclion 0=55-88, 1=511-511
ettt 1000 511 0_| Fama for ingemal = |
L ey 812 0| Feafrip Tor indedmal comand Signal 2 y o4 |
|10 8§11 0_| Feam for infemal comand Signal 3
—_— E14 0| Reair Tor indemsal cofsand Signal 4
—: Eig 0_|Ramp for infemal comand Signal &
Fi = !m— E18 0_| Ramp for ingermal comand Signal B
g17 | 0 |swikhafiramp
P { e - _'__ Command Input 121100, 2=+20m&; 3=4 10m&
—I E19 | 0 |cable break detection crmd In 1= acive(d  30me}

Hardwarové pozadavky Kabelnullmodemu
e PC s operaénim systémem od Windows® 95
e Rozhrani RS-232

Pro propojeni elektronického modulu s PC je
potrebny tzv. “kabel nullmodemu”. Tento kabel
Ize zpravidla zakoupit v pocéitac¢ovych obchodech
a u zasilkovych obchodt s elektronikou. Spravna
funkce datové komunikace vyZaduje v tomto
pfipadé nize uvedenou konfiguraci kabell. Kabel
se pfipoji na PC k volnému sériovému rozhrani
COM1 nebo COM2, druhy konec kabelu se zapoji
9pdlovym konektorem do modulu.

Rozliseni obrazovky min. 800 x 600

Propojovaci vedeni nullmodemu mezi PC a elek-
tronickym modulem

Pamétova kapacita cca 4 MB
V nastaveni obrazovky se doporucuje zvolit

“malé pismo”, protoze jinak muize dochazet
ke zkresleni zobrazeni.

Schéma zapojeni kabelll nullmodemu

9pinovy 9pinovy
konektor konektor
SubD SubD
zésuvka ~ zésuvka

5 GND GND — 5

2 RXD >< RXD 2

3 TXD TXD 3

BA PZDO0O0A-40X UK.INDD RH 11.06
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Elektronicka jednotka pro zpracovani
regulacnich signalll fada PZD00A-40X

Dodavatelé pro zakoupeni kabelu nullmodemu

Dodavatel Objednaci kéd
Viking G2E-71B10
Farnell 976880
DisData 672786
Staples IM1511680
Newark 83F7101
DigiKey AE1033-ND

5.2. Instalace programu

Pred zacatkem instalace prekontrolujte, zda jsou
splnény vySe uvedené pozadavky na hardware.
Pokud je na PC jiz starsi verze ovladaciho progra-
mu “ProPxD”, tak by se méla odinstalovat pomoci
ovladaci paneldl Windows®.

Pribéh instalace programu

e Ukongit zpracovani dal$ich programdi.

e Vlozit CD se softwarem ProPxD.

e Spustit soubor “setup.exe”.

e Postupovat podle pokyn{ na obrazovce.

PFi otdzce, zda ma byt prepsana starsi verze,
odpovédét s “ok”. Béhem instalace mizete urcit
cilovou mechaniku pop¥. instalaéni cestu, pokud
je to potfebné (napf. pfi nedostate¢né pamétoveé
kapacité na mechanice “C”).

Pokud se na konci instalace programu objevi
zprava, ze je nutné manualni slouc¢eni; odpovi
se na otazku také s “ok”. Po provedeni instalace
se objevi na ploSe symbol ProPxD, timlze poté
program spustit.

5.3. Obsluha programu

Nespravné nastaveni mize vést k porucham
funkce! Pfi zménach parametri vypnéte
pohon!
Zkraceny navod pro prvni uvedeni do provozu
e Elektronicky modul pripojte k napajecimu
napeéti.
e Modul-propojte kabelem nullmodemu s PC.

e Spustte ovladaci program kliknutim na symbol
ProPxD.

e Po zobrazeni verze programu popf. databanky
se otevre okno programu a pfipojena elektronika
se automaticky identifikuje (mimo jiné je také
moznd manualni identifikace pres tlacitko
“Receive all” (pfijimat vSechny)).

BA PZDO0O0A-40X UK.INDD RH 11.06

e Zvolte poZzadovanou verzi pfes menu “Options”
(volby) s polozkou menu “Language” (jazyk).

e Zvolte ovladany ventil z dodané tabulky typU
pomoci menu “Options” (volby) a polozky
“Valve type” (typ ventilu).

e Program poté vlozi standardni parametry do
tabulky parametrd.

e Individualni parametry Ize zvolit mysi nebo tlacitky
se Sipkami ve stfedu obrazovky programdi.

e Zmény parametr( Ize provadét mysi nebo tla-
Citky se Sipkami dole vlevo na obrazovce pro=
gramu, hodnoty parametrl Ize také editovat pres
klavesnici.

e Modifiikované parametry se ulozi pomoci kla-
vesy “Enter” nebo tlacitka “Update list” (aktu-
alizovat seznam).

¢ Po‘dokonceni véech modifikaci mlze byt zada-
na sada parametrl pfenesena do elektroniky
tlacitkem “send all” (vyslat vSechny), zde budou
parametry ulozeny v paméti se zaloznim
napajenim.

e Zvolené parametry Ize volitelné také ulozit na
PC.pomoci menu “File” (soubor) polozkou
menu “Save as” (ulozit jako). UloZzend data Ize
rovnéz nacist pomoci funkce “Load out of da-
tabase” (zavést z databaze).

Rozsitené funkce

Ovladaci software je rozdélen na 2 oblasti
parametrd:

e zakladni rezim
e expertni rezim

Pro normalni uvadéni do provozu zcela postacuje
zdakladni rezim. Ten umoznuije nastaveni pro vSech-
ny aplikace specifickych parametr( pro pfizplso-
beni funkce ventilll pro stanoveny tkol. Zakladni
parametry se zvoli z knihovny ventild. V pfipadé
specidlnich aplikaci je mozné prizpUsobeni para-
metrd pomoci expertniho rezimu.

Provozni rezim Ize zvolit v menu “Options” (volby)
a tento rezim zlstava zachovan i po ukonceni
a novém spusténi programu.

Zmény parametrl v expertnim rezimu smi
provadét pouze kvalifikovany odborny per-
sonal.
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Aby se zamezilo nepozadovanému pfistupu do
expertniho rezimu, je tento rezim zajistén dotazem
na heslo. Heslo zni “parker” a nelze je zménit.
V provoznim rezimu “Expert” se pfidavné k tlacit-
ku “Default” (zakladni parametry) pro zavadéni
standardnich parametrd objevi také tlacitko “Send
parametr” (vysilani parametrtl). Toto tlacitko prenasi
pouze nastaveni jednoho parametru do pfipojeného
elektronického modulu. Tato funkce tedy umoznuje
rychlé prizplsobeni jednotlivych parametrll pii uva-
déni do provozu.

> Horizontalni prouzkovy indikator mezi komuni-
kacnimi tlacitky zobrazuje stav prenosu dat.

Pridavné k parametrdm se do elektroniky uklada
také pres knihovnu ventill zvoleny typ zafizeni. Po-
moci tlaCitka “receive all” (pfijimat vS&echny) budou
nacteny parametry ventilu z elektroniky a budou
zobrazeny spole¢né s typem ventilu. Pokud se zméni
a prenesou expertni parametry, tak bude v elektro-
nice ulozend informace o ventilu vymazana a bude
zobrazeno pole indikace ventilu jako “customized”
(zakaznicky specifické). Pomoci tlacitek se Sipkami
vedle indika¢niho policka pro “Type” (typ modulu),
“Design series” (designova fada) a “Valve” (ventil)
se |ze dostat pfimo.

Prehled parametr( pro zakladni rezim

— Protoze program pro parametrizaci ProPxD
mUze fungovat také offline (tzn. bez pripojené
elektroniky), Ize provést volbu parametrd jiz
manualné predem. Po zvoleni typu elektroniky
vmenu “Options” (volby) Ize nastavit parametry
volbé elektroniky je nutné dbat na konstrukéni
stav elektroniky!

V menu “File” (soubor) jsou k dispozici funkce “Printer
setup” (nastaveni tiskarny), “Print preview” (nahled
tisku) a “Print” (tisk). V nahledu tisku je mozné ulozit
sadu parametr( jako textovy soubor (format .txt) pro
pozdéjsi zpracovani. Menu “Options” (volby) zajistuje
také volbu portu rozhrani RS-232 pomoci polozky
menu “Port”. Pomoci polozky menu “Load out of
database” (zavést z databaze) |ze zavadét dfive
uloZené sady parametrd.
> Vysvétlivky k technologickym funkcim Ize
ziskat pomoci funkce napoveédy pro ovladaci
software.

5.4. Nastaveni parametrQ

Dostupné parametry |ze rozdélit do fady skupin
ajsou proto oznaceny rliznymi pismeny:

S-parametry interni Zadané veli¢iny a rampy
P-parametry provozni parametry
E-parametry rozSifené parametry

Parametr Popis Jednotka OIZozsah paramet;uo Standardni nastaveni
S1 interni Zadana velicina S1 % -100,0 +100,0 0,0
S2 interni Zadana veli¢ina S2 % -100,0 +100,0 0,0
S3 interni Zzadana velic¢ina S3 % -100,0 +100,0 0,0
S4 interni Zadana velicina S4 % -100,0 +100,0 0,0
S5 rampa zrychlovani - ms 0 32500 0
S6 rampa zpomalovani - ms 0 32500 0
S7 rampa zrychlovani + ms 0 32500 0
S8 rampa zpomalovani + ms 0 32500 0
S9 interni zadana veli¢ina S9 % -100,0 +100,0 0,0
S10 interni Zadana veli¢inaS10 % -100,0 +100,0 0,0
P1 nula % -100,0 +100,0 0,0
P3 MAX + % 50,0 100,0 100,0
P4 MAX - % 50,0 100,0 100,0
P7 MIN + % 0,0 50,0 0,0
P8 MIN - % 0,0 50,0 0,0
P11 polarita zadané veliciny - 0 1 0
1=+10V
E17 volba zadané veli¢iny - 2 =+20 mA 1=+10V
3=4-20mA
L .. J +10V: 0
E19 detekce preruse_rj! kabelu Zadané _ 0 420 mA: 0 0
veliciny 4-20 mA: 1
1=+10
E20 volba vystupu Zadané veli¢iny - 2 =220 mA 1=+10V
3=4-20mA
E21 volba |r]t§rnﬂ19 SpO](.Efl.l signalu _ 0= prul)l.'ltn! 0 = prioritni
Z&danych veli¢in 1 = aditivni
BA PZD00A-40X UK.INDD RH 11.06
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Individudlni popis zakladnich parametri

S1 Nastaveni interniho signélu zadané veli¢iny v kanalu S1.
signdl zadané veli¢iny S1 |Pro zatlumeni externé pfipojitelného signdlu Zadané veliciny.
S2 Nastaveni interniho signélu zadané veli¢iny v kanalu S2.

Pro zatlumeni externé pripojitelného signalu zadané veli¢iny.

signal zadané veli€iny S2
S3

signal zadané veli€iny S3

Nastaveni interniho signélu zadané veli¢iny v kanalu S3.
Pro zatlumeni externé pripojitelného signalu Zadané veliciny

S4

Nastaveniinterniho signalu zadané veli€iny v kanalu S4.
Pro zatlumeni externé pripojitelného signalu zadané veliciny

signal zadané veli€iny S4
S5

rampa zrychlovani -

Nastaveni strmosti rampy pro zvy$ovani pfi negativni polarité signalu.
Pro zamezeni réz{ pti spinani.

S6

Nastaveni strmosti rampy pro snizovani pfi negativni polarité signalu.
Pro zamezeni rézl pfi spinani.

rampa zpomalovani -
S7

rampa zrychlovani +

Nastaveni strmosti rampy pro zvySovani pfi pozitivni polarité signalu.
Pro zamezeni razl pfi spinani.

S8

Nastaveni strmosti rampy pro snizovani pfi pozitivni polarité signalu.
Pro zamezeni raz{ pfi spinani.

rampa zpomalovani +
S9

signél zadané veli¢iny S9

Nastaveni interniho signélu zadané veli¢iny v kanalu S9.
Pro zatlumeni externé pfipojitelného signalu zadané veliciny.

S10

Nastaveni interniho signélu zadanéveliciny v kanalu S10.
Pro zatlumeni externé pfipojitelného signalu zadané veli¢iny:

signal zadané veli¢iny S10
P1

Nastaveni posuvu nulové pozice (offset).

detekce preruseni kabelu
zadané veliciny

offset Pro kompenzaci nevyvazeni nulové pozice ventilu.
P3 Nastaveni maximalniho.rozpéti signalu pro pozitivnivystupni signal.
MAX + Pro pfizplisobeni rozpéti signalu zadané veli€iny k provoznimu rozsahu ventilu.
P4 Nastaveni maximalniho rozpéti signalu pro negativni vystupni signal.
MAX - Pro pfizplisobeni rozpéti signélu zadané veliciny k provoznimu rozsahu ventilu.
P7 Nastaveni pro pozitivni skok vystupniho signalu 0,1 % ze signalu zadané veli¢iny.
MIN + Pro kompenzaci prekryti u $oupaitkovyvh ventild.
P8 Nastaveni pro'negativni skok vystupniho signélu 0,1 % ze signalu zadané veliciny.
MIN - Pro kompenzaci prekryti u Soupaitkovyvh ventild.
P11 Nastaveni polarity signalu zadané veli¢iny.
polarita signalu z4dané |Pro pfizplsobeni polarity signalu zadané veli€iny k provoznimu sméru pohybu ventilu.
veli¢iny
E17 . R P
Y . |[Nastaveni volby signalu zadané veli¢iny.
volba typ:(j;g;@'u adane Pro pfizplsobeni vstupniho signalu Zadané veli¢iny vstup k rezimu vstupniho signalu.
E19 Nastaveni provozniho rezimu detekci pferuseni kabelu.

Pro zapnuti popf. vypnuti detekce preruseni kabelu signdl zadané veli¢iny na zvo-
leném signalu zadané veli¢iny pfi volbé typu 4...20 mA.

E20

volba typu signalu
vystupu Zadané veliCiny

Nastaveni volby signalu zadané veli¢iny na vystupu.
Pro pfizplisobeni vystupniho signalu zadané veli¢iny ke vstupnimu signalu zesilovace.

E21
interni spojeni signalt
Zadané veliciny

Nastaveni spojeni internich signal( zadané veli¢iny.
Pro prizplsobeni logiky spojeni signalli zadané veli¢iny.
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Prehled parametrti pro expertni rezim

Parametr Popis Jednotka od Rozsah parametrl do Standardni nastaveni

S11 rampa pro int. zadanou veli¢inu S1 ms 0 32500 0

S12 rampa pro int. Zadanou veli¢inu S2 ms 0 32500 0

S13 rampa pro int. Zadanou veli¢inu S3 ms 0 32500 0

S14 rampa pro int. Zadanou velic¢inu S4 ms 0 32500 0

S15 rampa pro int. Zadanou veli¢inu S9 ms 0 32500 0

S16 rampa pro int. zadanou veli¢inu S10 ms 0 32500 0

S17 standardni ramp ms 0 32500 0
Funkce rampy internich signald 0 = dle kvadrant( (S5...8) .

E22 oa T - 0 = podle kvadrant
z&dané veliciny 1 = dle int. Z&dané veli¢iny (S11...17) P v Y

0=1%
E25 MIN i prahova hodnot: - 0=19
provozni prahova hodnota 1-001 % %

Individudlni popis expertnich parametra

. 81, 1, .. . |Nastaveni strmosti rampy pro internf signal zadané veli¢iny v kandlu S1.
rampa pro signal interni Zzadané e oo o
e Pro zamezeni raz{ pfi spinani:
veliCiny 1
. 81, 2_ L . |Nastaveni strmosti rampy pro interni signal zadané veli¢iny v kanalu S2.
rampa pro signal interni zadané Coae e L.
Pro zamezeni raz{ pfi spinani.
veli¢iny 2
. S‘! 3, .. . |Nastaveni strmosti rampy.pro interni signal zadané veli¢iny v kandlu S3.
rampa pro signal interni Zzadané A M,
e Pro zamezeni raz{ pfi spinani.
veliCiny 3
. 31, 4_ L . |Nastaveni strmosti rampy pro interni signdl zadané veli¢iny v kanalu S4.
rampa pro signal interni zadané T v 4
Pro zamezeni raz{ pfi spinani.
veli¢iny 4
. S‘! 5, .. . |Nastaveni strmosti rampy pro interni signal zadané veli¢iny v kanalu S9.
rampa pro signal interni Zzadané VI, W
e Pro zamezeni réz{ pfi spinani.
veli¢iny 9
. 31,6_ L . |Nastaveni.strmosti rampy pro interni signdl zadané veli¢iny v kanalu S10.
rampa pro signal interni zadané R .
Pro zamezeni razl pfi spinani.
veli¢iny 10
S17. Nastaveni strmosti rampy pro standardni rampu.
standardni rampa Pro zamezeni rdz{ pti spinéni.
E22

funkce rampy 'signalu interni
zadané veliginy

Nastaveni funkce rampy signalu interni zadané veli¢iny.
Pro pfizpUsobeni funkénich viastnosti ramp.

E25
MIN provozni prahova hodnota

Nastaveni MIN provozni prahové hodnoty.
Pro pfizpUsobeni citlivosti odezvy pro MIN-skokovou odezvu.
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5.5. Chybové zpravy

Funkéni porucha jsou pouziti parametrizacniho softwaru ProPxD indikovany pfislusnou chybovou
Zpravou.

Chybové zpravy a odstranéni problému

Chybova zprava Popis/opatreni pro odstranéni poruchy

Zvolené rozhrani je jiz pouzivano jinym | Ukonéit jiny program, nebo potvrdit zpravu a v menu “Options > Port”

programem! zvolit jiny port RS-232. Potom zapojit do pfislusného portu kabel nullmo-
demu.

Nelze oteviit COM port Rozhrani neni k dispozici. Potvrdit zpravu a v menu “Options > Port”
zvolit jiny port RS-232. Potom zapojit do pfislusného portu kabel
nullmodemu.

Neni pfipojen zadny modul nebo se Prekontrolujte rozhrani. Nelze provést pfenos/dat. Bud byla elektronika

jedna o poruchu komunikace! odpojena, rozhranije chybné nastaveno nebo silna elektricka pole ovlivriuji

spojeni. Prekontrolujte nastaveni rozhrani v menu “Options > Port”, zde
musi byt nastaveno “9600, 8, 1. none, none”.

Chybné heslo! Zadejte znovu heslo, dbejtena spravny zpusob zapisu
(velkd/mala pismena).

Chybné zadani! Pfi zadani hodnoty parametru byl pouzit neplatny znak nebo hodnota
mimo prislusny rozsah.

Zachovat zadané parametry? P¥i zavadéni parametr z paméti modulu elektroniky mohou byt zruseny

jiz nastavené parametry na levé strané obrazovky programu nebo mohou
byt tyto parametry zachovany.

Zvoleny modul nesouhlasi Principialné.lze zpracovavat parametry u pfipojeného typu modulu
s pfipojenym hardwarem! elektroniky s odli$nym typem. Pro pfenos je vSak nutné pfipojit spravny
typ modulu. Pokud se zavadéji parametry z modulu, ktery je odli$ny od
zvoleného, tak dojde k prepsani parametrd na levé strané obrazovky

programu.
Soubor s ndzvem name.pxd jiz exis- | V udaném adresafi jiz existuje soubor s timto ndzvem. Zvolte jiny nazev,
tuje. Chcete soubor nahradit? jiny adresar nebo prepiste stavajici soubor s “OK”.
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6. Udrzba

Udrzbové prace smi provadét vyhradné
odborny personal. Pfedpokladem je pfesna
znalost funkci stroje z hlediska vypinani a za-
pinani a znalost potfebnych bezpecnostné
technickych opatreni!

Pravidelna udrzba je nezbytna pro zajisténi vysoké
zivotnosti pfistroje a garantuje provozni bezpec-
nost a pouzitelnost.

V pravidelnych ¢asovych intervalech je nutné
prekontrolovat nasledujici vlastnosti elektroniky:

e Pevné upevnéni na montazni listé

® Pevné upevnéni zasuvnych pfipojovacich blokd
svorek

e Dotazeni $roubl svorek

e Velikost okolni teploty

¢ Velikost provozniho napéti
o Cistota v okoli

Umisténi stavového indikatoru

\

) .\
an

-

Prifazeni funkci

7. Odstranéni poruch

Zakladem pro hledani poruch je vzdy systematicky

postup. Na pocatku je nutné vyjasnit nasledujici

otazky:

e Mate jiz praktické zkuSenost s podobné vypa-

dajicimi chybami?

e Bylo u zafizeni zménéno nastaveni?

> V tomto pfipadé by mély byt vyuZity exis-
tujici diagnostické moznosti. Elektronika
umozriuje provadét pres monitorovaci vystup
diagnostiku funkce ventilu. Stavovy vystup
informuje o provoznim stavu elektroniky, pfi-
tom je provedena pfidavna vizualni stavova
indikace ve formé svitivé diody.

stavovy

b
status - @~ N
e jindikator

Provozni stav LED-indikace
z4dna zavada zelena

chybi provozni napéti zhasnuta
preruseni kabelu senzoru zadané veli€iny (pouze s volbou 4...20 mA) Gervena
interni chyba Cervena
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8. Opravy/servis

Zakoupenim komponentl Parker ziskate sou¢asné
technickou podporu prostfednictvim Parker After
Sales Service.

Nas vysoce kvalifikovany tym vam rad pomUze se
v&emi vzniklymi otazkami pro priimyslové a mobilni
aplikace.

Nase vSestranna nabidka:

e Podpora pfi uvadéni hydraulickych fizeni Parker
do provozu

e Udrzba fizeni Parker

e Opravy vSech Parker hydraulickych a elektric-
kych zafizeni

e Podpora pfi objednavani nahradnich dild pro
vybéhové produkty

e Pfimy servis pfi mobilnich aplikacich v nasem
servisnim centru v Kaarst, Némecko

¢ Prodej béznych nahradnich dilli pfes nas Service
Center Kaarst, Némecko

e Technické skoleni s teorii a praxi

Pri dalSich otazkach se prosim obracejte na
adresu:

Parker Hannifn Czech Republic s.r.o.

Obchodni zastoupeni pro CR'a:SR
Parkerova 623

250 67 Klecany

Ceska republika

Tel:  +420284.083 111

Fax: +420284 083 112
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9. Doplriujici informace

Zameéstnanci nasi odbytové organizace vam radi
poradi s vybérem komponentl a systém( pro
hydrauliku, filtraci, spojovaci techniku, pneumatiku
a elektromechaniku.

Produktoveé technické otazky sméfujte na adresu:

Parker Hannifin Czech Republic s.r.o.

Parkerova 623

250 67 Klecany, Ceska republika
tel. +420 284 083 111
www.parker.cz

Skoleni

K zakaznickému servisu Parker patfi také nabidka
kvalifikovanych $koleni odpovidajici-aktualnim
pozadavkam trhu. Aktudlni program seminart
véetné prihlaSovacich formulard Ize bezplatné
a nezavazneé ziskat na nasledujici adrese:

Parker Hannifin GmbH
Fluidpower Technology Training
Gutenbergstr. 38

D-41564 Kaarst

Tel: (+49)181-9944-999211
Fax: (+49)181-9944-999212

Nase internetova stranka www.parker.com umoz-
fuje ziskat dal$i elektronickou dokumentaci k jed-
notlivym produktovym oblastem.

Hotline v Evropé

Telefon: 00800-2727-5374
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