Katalog HY11-3500/CZ
Charakteristické znaky

E-moduly pro proporcionalni ventily
Rada PWDXXA-40*

Elektronické moduly Parker PWDXX00A-40* pro montaz
na listu jsou kompaktni, snadné k instalaci a prostfednic-
tvim odpoijitelnych terminal( poskytuji ¢asové usporné
zapojeni. Digitalni design obvod( ma u proporcionalnich
ventill se senzorem polohy za nasledek dobrou presnost
a optimalni pfizplsobeni, které je zajiSténo prostfednic-
tvim uzivatelsky pfijemného programového rozhrani.
Charakteristické vlastnosti

Popsand elektronickd jednotka kombinuje veskeré ne-
zbytné funkce pro optimalni provoz proporcionalnich
ventild se snimanim polohy Soupatka nebo ventilu
v systémech s uzavienou smyckou (fada D1FC, D*1FS).

Digitalni design obvodu

Parametrizovatelné fizeni polohy Soupatka ventilu
Konstantni fizeni proudu

Diferenéni vstupu s riznymi volbami pro signal
Monitorovani vystupu u polohy Soupatka

Funkce Ctyf kvadrantové rampy

Vstup pro solenoidovy ovladaé

Indikator statusu

Parametrizace prostfednictvim sériového rozhrani RS-
232C

Pripojeni prostfednictvim odpojitelnych terminald

V kombinaci s ventily bez zpétné vazby od Soupatka

- Rizeni tlaku proporcionalnim tlakovym ventilem
a snimacem tlaku
- Rizeni polohy proporcionalnim ventilem a snimacem
polohy pohonu
Volitelna technologicka funkce ,linearizace”
UZivatelsky pfijemné rozhraniyviz Parker freeware:
www.parker.com/euro_hcd — Services —
Downloads
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Katalog HY11-3500/CZ

Technické udaje/objednaci kéd

E-moduly pro proporcionalni ventily
Rada PWDXXA-40*

Technické udaje

VSeobecné
Model

Kryt modulu pro montaz na EN 50022 liStu

Material krytu Polykarbonat
Tfida zapalnosti V2..VO dle UL 94
Instalaéni poloha Libovolna
Rozsah okolni teploty [°C]|-20...+60
Kryti IP 20 dle EN 60529
Hmotnost [g]| 160
Elektrické
Pracovni cyklus [%] | 100
Napajeci napéti [VDC] | 18...30, zvinéni < 5 % efekt., bez razd
Zapinaci proud typ. [A]|22 pro 0,2 ms
Odbér proudu max. [A]] 2,0
Predfadné jisténi [A]| 2,5 A stfedni zpozdéni
Volby fidiciho signalu [V]]| +10...0...-10, zvinéni <0,01 % efekt., bez razd, Ri = 100 kOhm
[mA]| +20...0...-20, zvinéni <0,01 % efekt., bez razl, Ri = 200 Ohm
[mA]| 4...12...20, zvinéni <0,01 % efekt., bez razu, Ri = 200 Ohm
<3,6 mA = vystup solenoidu vypnut,
>3,8 mA = vystup solenoidu zapnut (dle NAMUR NE43)
RozliSeni vstupniho signalu [%] | 0,025
Diferenéni vstup napéti max. [V]| 30 pro kandly 5 a 6 proti PE (pin 8)
Povolovaci signal [V]]0...2,5: vypnuto/5...30: zapnuto/Ri = 100 kOhm
Stavovy signal [V]]0...0,5: vypnuto/Us: zapnuto/jmenovity max. 15 mA
Monitor signal [V]]|+10...0...-10, jmenovity max. 5 mA, rozliSeni signalu 0,4 %
Rozsah nastaveni
[%]]0...50
[%] | 50...100
[s]|0...82,5
Posuv nuly [%] | +100...-100
[A]]1,3/2,7/3,5
Pocatecni proud [%]]0...25
Montazni obrazec RS 232C, DSub 9p. vidlice pro kabel nuimodemu
EMC EN 50081-2, EN 50082-2
Pripojeni Sroubovaci pfipojky 0,2...2,5 mm2, odpojitelné
Specifikace kabell [AWG] | 16 celkové stinici opleteni pro napajeci napéti a solenoidy (1,5 mm?)
[AWG] | 20 celkové stinici opleteni pro senzory a signal (0,5 mm?)
Délka kabelu [m] | 50
Volitelné prisluSenstvi
Technologické funkce Code1 | Softwarové nastavitelna prfenosova funkce s 10 kompenzaénimi body pro linearizaci

funkce ventilu.

Objednaci kéd

PWD

Elektronicky
modul pro
proporcional-
ni ventily

Univerzalni Zesilovac Technologické Konstrukéni
zpétnova- nastaveni min./max. funkce fada
zebni obvod rampy zrychl./zpom.

povelovy vstup

Kod Funkce

0 Standardni

Linearizace
volitelné
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Katalog HY11-3500/CZ E-moduly pro proporcionalni ventily
Konstrukce Rada PWDXXA-40*

Diagram zpracovani signala
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Katalog HY11-3500/CZ E-moduly pro proporcionalni ventily
Programové rozhrani Rada PWDXXA-40*

Programové rozhrani ProPxD Charakteristické vlastnosti

Novy software ProPxD umozriuje pohodiné nastaveni ¢ Pohodiné editovani vSech parametr(
parametru pro elektronické moduly fady PCD, PWD, PZD, e Zobrazeni a archivace parametr(

PID a PWDXX. ¢ Nastaveni ukladani a nahravani optimalizovanych
Prostfednictvim pfehledné uspofadané vstupni masky parametr(i L o o )
mohou byt parametry zobrazeny a upravovany. Uklada- * Pouzitelné se vsemi aktualnimi operacnimi systémy
ni kompletnich nastaveni parametri je mozné a pro Windows®, od Windows® 95 vyse. _
dal$i archivaci je Ize také vytisknout nebo zaznamenat * Jednoducha komunikace mezi PC a elektronikou
jako textovy soubor. Ulozena nastaveni parametrd mo- prostreqnlctwm sériového rozhrani RS-328 a nullmo-
hou byt do elektronického modulu kdykoli nahrana nebo demoveho kabelu o

prenesena stejnym zptisobem jako zakladni parametry, ° Uzivatelsky pfijemné rozhrani, viz Pafker freeware:
které jsou k dispozici pro véechny pouzitelné fady venti- www.parker.com/euro_hcd — Services —

IU. V elektronické stalé paméti jsou uloZzena data Downloads

s volbou zpétného vyvolani nebo uUpravy.

Current B [0=0.84 ¥ |
0.0 |Zero Adjust [%] '
100.0 | Max [%] A-channel

100.0 |Max [%] B-channel ©

0 |Dither-Frequency [Hz] A-channel
0.0 |Min Current [%] A-channel
0.0_|Min Current (%] B-channel
0.0 |inital cumrent A-channel (%]
0.0 |inital current B-channel [%] ©
0_|command gignal O=not invertied; 1=invertied

0 Feedhackvaujﬂﬂ—nni irvartiad: 1—invartiad
0.0_|bypass gain (%) m
0.0 |T-portion of FT1-
0.0 |P-gain ;l Choose a standard valve.

0.0 |lgain
0.0 |D-gain |PWD4A-400 defaul

1 WRRCLLLUCER 8 1 /04 400 defoul17.06.2003 receive all I
20.0 |Window for l-gai modul >»> PC

100.0 | l-gain window re

0 |ramp up [ms] A | send all I
ramp down [ms]

0

e —
0 |ramp up [ms] B E
0 |ramp down [ms] i o | send parameter_ |
0 |Operating mode Default
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